YASKAWA

YASKAWA
Frequenzumrichter GA700

Hochleistungstyp
Kurzanleitung

Typ: CIPR-GA70CXXXXXXXX
Modelle: 200 V-Klasse: 0.55 bis 110 kW
400 V-Klasse: 0.55 bis 355 kW

Lesen Sie zur ordnungsgemafen Verwendung des Produkts dieses Handbuch
grindlich durch und bewahren Sie es zum Nachlesen, flr Inspektionen und
Wartungsarbeiten griffbereit auf. Stellen Sie sicher, dass der Endanwender
dieses Handbuch erhalt.
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1 Allgemeine Informationen

1 Allgemeine Informationen

Verwenden Sie dieses Handbuch nicht als Ersatz fiir das Technische Handbuch. Die in diesem Handbuch
genannten Produkte und Spezifikationen und der Inhalt des Handbuchs konnen unangekiindigt geéndert werden,
um das Produkt und das Handbuch zu verbessern. Achten Sie darauf, dass Sie stets die aktuelle Version dieses
Handbuchs verwenden. Zichen Sie das Handbuch zu Rate, um das Produkt korrekt zu installieren, zu verdrahten,
anzupassen und zu betreiben.

Dieses Handbuch steht zum Download auf unserer Dokumentations-Website bereit: http://www.yaskawa.eu.com.

2 Anwenderzielgruppe

Dieses Handbuch von Yaskawa richtet sich an Elektroingenieure und Spezialisten, die {iber Erfahrung mit der
Installation, der Anpassung, der Inspektion und der Wartung von Frequenzumrichtern verfiigen. Personen ohne
technische Ausbildung, Minderjdhrige, Personen mit Behinderungen oder psychischen Erkrankungen sowie
Personen mit Schrittmachern diirfen dieses Produkt weder verwenden noch betreiben.

3 Sicherheit

Lesen Sie sorgfiltig die Sicherheitsrichtlinien, bevor Sie dieses Produkt installieren, verdrahten oder betreiben.

€ Erlauterung der Signalworter

VYNEFTEM Weist auf eine geféhrliche Situation hin, die bei Nichtbeachten schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge
hat.

AAWARNUNG Weist auf eine geféhrliche Situation hin, die bei Nichtbeachten schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge
haben kann.

A VORSICHT Weist auf eine geféahrliche Situation hin, die bei Nichtbeachten leichte oder mittelschwere Verletzungen zur
Folge haben kann.

-ﬂm Weist auf die Gefahr eines méglichen Sachschadens hin.

€ Aligemeine Sicherheitshinweise

Yaskawa Electric ist Hersteller und Anbieter von elektronischen Komponenten fiir verschiedene industrielle
Anwendungen. Fiir die Auswahl und Anwendung von Produkten von Yaskawa ist der Konstrukteur der
Ausriistung zustindig bzw. der Kunde, der das Endprodukt fertigt. Yaskawa ist nicht dafiir verantwortlich, wie
seine Produkte in das endgiiltige Systemdesign eingebunden sind. Generell sollten Produkte von Yaskawa nicht
die einzige Sicherheitsvorrichtung eines Produkts oder einer Konstruktion darstellen. Alle Steuerfunktionen sind
dafiir ausgelegt, Fehler dynamisch zu erkennen und einen durchgéngig sicheren Betrieb zu gewiéhrleisten. Alle
Produkte, die Komponenten von Yaskawa beinhalten, miissen dem Endanwender mit entsprechenden
Warnhinweisen und Anweisungen zum sicheren Gebrauch und Betrieb zur Verfiigung gestellt werden. Alle
Warnhinweise von Yaskawa miissen umgehend an den Endanwender weitergereicht werden. Yaskawa garantiert
nur fiir die Qualitit seiner eigenen Produkte, in Ubereinstimmung mit den Normen und Spezifikationen, die in
diesem Handbuch beschrieben sind. Yaskawa iibernimmt keine anderen Garantien, weder ausdriicklich noch
implizit. Verletzungen, Sachschidden und entgangene Geschiftsmoglichkeiten, die auf unsachgemifie Lagerung
oder Handhabung und mangelhafte Aufsicht durch Ihr Unternehmen oder seiner Kunden zuriickgehen, sind nicht
durch die Produktgarantie von Yaskawa abgedeckt.

Anmerkung:

Das Nichtbeachten der Sicherheitshinweise im Handbuch kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben. Yaskawa ist nicht
verantwortlich fiir Verletzungen oder Sachschiden, die auf das Nichtbeachten der Sicherheitshinweise zuriickzufiihren sind.
*Lesen Sie dieses Handbuch sorgféltig, um Frequenzumrichter zu installieren, zu betreiben und zu reparieren.

*Beachten Sie alle Warnungen, Vorsichtshinweise und andere Hinweise.
*Sédmtliche Arbeiten diirfen nur von zugelassenem Personal durchgefiihrt werden.
* Installieren Sie den Frequenzumrichter in einem Bereich mit den vorgeschriebenen Umgebungsbedingungen.

DE 2 YASKAWA ELECTRIC TOGP C710617 17D YASKAWA Frequenzumrichter GA700 Kurzanleitung


http://www.yaskawa.eu.com

3 Sicherheit

Gefahr eines Stromschlags. An einem spannungsflihrenden Frequenzumrichter darf die Verdrahtung weder
untersucht, angeschlossen noch getrennt werden. Trennen Sie vor WartungsmalBnahmen die Ausriistung von der
Stromversorgung und halten Sie die auf dem Warnschild angegebene Mindestwartezeit ein. Der interne Kondensator bleibt
geladen, nachdem der Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung getrennt wurde. Die Ladungs-LED leuchtet so lange,
bis die Zwischenkreisspannung 50 VDC unterschritten hat. Um einen elektrischen Schlag zu vermeiden, warten Sie mindestens
den Zeitraum ab, der auf den Warnschildern angegeben ist. Wenn alle Anzeigen AUS sind, entfernen Sie die Abdeckungen und
priifen Sie auf gefdhrliche Spannungen, um die Sicherheit zu gewéhrleisten. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen
oder den Tod zur Folge haben.

A WARNUNG Feuergefahr. Verbinden Sie die Spannungsversorgung nicht mit den FU-Ausgangsklemmen U/T1, V/T2 und
W/T3. Verbinden Sie die Spannungsversorgung mit den Eingangsklemmen R/L1, S/L2 und T/L3 des Leistungsteils. Das
Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr von Quetschungen. Um den Frequenzumrichter mit einem Kran oder Hebezug zu bewegen, darf nur
zugelassenes Personal zum Einsatz kommen. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod durch
herabfallende Ausriistung zur Folge haben.

AWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nehmen Sie am Geh&use oder an der Elektronik des Frequenzumrichters keine
Verédnderungen vor. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben, und der Garantieanspruch
verféllt. Yaskawa haftet nicht flir Anderungen am Produkt durch den Anwender.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Zum Installieren, Verdrahten, Warten, Priifen, Ersetzen von Teilen und dem
Reparieren des Frequenzumrichters darf nur zugelassenes Personal zum Einsatz kommen. Das Nichtbeachten kann schwere
Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Die motorseitige Erdungsklemme muss immer geerdet werden. Das Beriihren
des Motorgehéuses kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod durch verkehrte Erdung von Ausriistung zur Folge haben.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Tragen Sie bei Arbeiten am Frequenzumrichter oder in dessen Néhe keine lose
Kleidung oder Schmuck. Ziehen Sie lose Kleidung straff und entfernen Sie alle Metallobjekte wie Armbanduhren oder Ringe.
Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Bei Gerédten mit aktiviertem EMV-Filter (2xxxB/C, 4xxxB/C) sowie bei den
Modellen CIPR-GA70x4389A und dariiber ist der Ableitstrom gré3er als 3.5 mA. Geméal3 IEC 61800-5-1:2007 ist bei
Unterbrechung des Schutzleiters entweder eine automatische Abschaltung der Spannungsversorgung zu installieren oder ein
Schutzleiter mit einem Querschnitt von mindestens 10 mm?2 (Cu) bzw. 16 mmZ (Al) zu verwenden. Das Nichtbeachten dieser
Normvorgaben kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

AWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn Sie mit dem Autotuning beginnen, diirfen sich keine Personen und
Objekte im Bereich um den FU, den Motor und die Last befinden. Der FU und der Motor kbnnen beim Autotuning plétzlich
starten und schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn Sie den Frequenzumrichter einschalten, diirfen sich keine
Personen und Objekte im Bereich um den FU, den Motor und im Maschinenbereich befinden; aulRerdem mUissen Abdeckungen
angebracht und Kupplungen, Passfedern und Maschinenlasten gesichert werden. Das Nichtbeachten kann schwere
Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

A WARNUNG Feuergefahr. Betreiben Sie die Spannungsversorgung des Leistungskreises nicht bei falschen
Spannungswerten (Uberstrom Kategorie lll). Bevor Sie den Frequenzumrichter mit der Spannungsversorgung verbinden,
stellen Sie sicher, dass die FU-Nennspannung mit dem Wert der Spannungsversorgung lbereinstimmt. Das Nichtbeachten
kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

A WARNUNG Feuergefahr. Stellen Sie keine entflammbaren oder brennbaren Materialien auf den Frequenzumrichter, und
installieren Sie den FU nicht in der Ndhe von entflammbaren oder brennbaren Materialien. Befestigen Sie den Umrichter an
Metall oder einem anderen nicht brennbaren Material. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge
haben.

A WARNUNG Feuergefahr. Ziehen Sie alle Klemmenschrauben mit dem korrekten Drehmoment fest. Verbindungen, die zu m
locker oder zu fest sind, kbnnen den Betrieb beeintrdchtigen und den FU beschédigen. Fehlerhafte Verbindungen kénnen
aullerdem schwere Verletzungen oder den Tod durch Feuer oder elektrischen Schlag zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr von Quetschungen. Verwenden Sie gegebenenfalls ein Hebewerkzeug, um gro8e Frequenzumrichter
zu bewegen. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod durch herabfallende Ausriistung zur Folge haben.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Fiihren Sie keinen Kurzschluss im FU-Ausgangskreis herbei. Das Nichtbeachten
kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Verwenden Sie eine Fehlerstromschutzvorrichtung vom Typ B (RCM/RCD) zum
Schutz gegen Stromschlag, wie festgelegt in IEC/EN 60755. Der Frequenzumrichter kann eine Gleichstromkomponente im
Ableitstrom des Schutzleiters verursachen. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Erden Sie den Neutralpunkt an der Spannungsversorgung der FU-Modelle
2xxxB/C und 4xxxA/B/C zur Efiillung der EMV-Vorschriften, bevor Sie den EMV-Filter aktivieren oder wenn hochohmige
Erdung vorliegt. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.
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3 Sicherheit

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nachdem am Frequenzumrichter eine Sicherung oder ein RCM/RCD-
Schutzschalter ausgel6st wurde, schalten Sie den FU nicht sofort ein und betreiben Sie keine Peripheriegeréte. Warten Sie
mindestens die auf dem Warnschild angegebene Zeit ab und stellen Sie sicher, dass alle Anzeigen aus sind. Uberpriifen Sie
dann die Verdrahtung und die elektrischen Nennwerte von Peripheriegeréten, um die Ursache des Problems zu finden. Wenn
die Ursache nicht bekannt ist, wenden Sie sich an Yaskawa, bevor Sie den FU oder Peripheriegeréte einschalten. Das
Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben und den FU beschédigen.

A WARNUNG Feuergefahr. Installieren Sie im Stromkreis ausreichend Kurzschlussschutz, wie durch die entsprechenden
Vorschriften und dieses Handbuch vorgegeben. Der Frequenzumrichter ist geeignet fiir Stromkreise, die nicht mehr als 100,000
A (eff.) symmetrisch bei max. 240 VAC (200 V-Klasse) bzw. max. 480 VAC (400 V-Klasse) liefern. Das Nichtbeachten kann
schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

A VORSICHT Gefahr von Quetschungen. Halten Sie den Frequenzumrichter nicht an der vorderen Abdeckung oder der
Klemmenabdeckung fest. Ziehen Sie die Schrauben ordnungsgeméal an, bevor Sie den FU bewegen. Das Nichtbeachten kann
leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben.

A\ VORSICHT Gefahr von Verbrennungen. Fassen Sie einen heillen FU-Kiihlkérper nicht an. Um die Llifter auszutauschen,
trennen Sie den Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung und warten Sie mindestens 15 Minuten, bis der Kiihlkérper
ausreichend abgekiihlt ist. Das Nichtbeachten kann leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben.

Beachten Sie beim Bertihren des Frequenzumrichters und der Schaltplatinen die Verfahren zur
elektrostatischen Entladung (ESD). Das Nichtbeachten kann ESD-Schédden an der FU-Elektronik zur Folge haben.

m Wéhrend der Frequenzumrichter die Leistungsausgénge des Frequenzumrichters aktiv sind, diirfen Sie den
Motor nicht mit dem FU verbinden oder von diesem trennen. Eine fehlerhafte Abfolge kann Schdden am Frequenzumrichter zur
Folge haben.

Fiihren Sie am Frequenzumrichter keine Spannungsfestigkeits- oder Megohmmeter-Priifungen durch. Das
Nichtbeachten kann Schdden am Frequenzumrichter zur Folge haben.

Beschédigte Ausriistung oder Ausriistung mit fehlenden Teilen darf nicht angeschlossen oder betrieben
werden. Das Nichtbeachten kann zu Schdaden am Frequenzumrichter und an angeschlossenen Geréten fiihren.

m Installieren Sie Sicherungen und eine Fehlerstromschutzvorrichtung (RCM/RCD). Das Nichtbeachten kann
Schdden am Frequenzumrichter zur Folge haben.

Verwenden Sie keine ungeschirmten Leitungen als Steuerleitungen. Verwenden Sie geschirmte, paarweise
verdrillte Dréhte und stellen Sie eine Masseverbindung zum Erdungspotential des Frequenzumrichters her. Das Nichtbeachten
kann elektrische Stérungen und eine schlechte Systemleistung zur Folge haben.

Bevor Sie den FU mit einer optionalen dynamischen Bremseinheit (Typ CDBR) verbinden, lesen Sie das
Installationshandbuch. Das Nichtbeachten kann zu Schdden am Frequenzumrichter flihren.

m Stellen Sie nach der FU-Installation und dem Anschlie8en von Peripheriegeréten sicher, dass alle
Verbindungen korrekt sind. Das Nichtbeachten kann Schéden am Frequenzumrichter zur Folge haben.

Verbinden Sie keine Phasenschieber-Kondensatoren oder LC/RC-Entstérfilter mit den Ausgangsklemmen.
Das Nichtbeachten kann Schdaden am Frequenzumrichter, phasenschiebenden Kondensatoren, LC/RC-Entstérfiltern und
Fehlerstrom-Schutzschaltern (ELCB, GFCI oder RCM/RCD) verursachen.

€ BestimmungsgemaéiRer Gebrauch

Dieser Frequenzumrichter ist ein elektrisches Gerét, mit dem die Drehzahl und die Drehrichtung eines Motors in
kommerziellen Anwendungen gesteuert werden. Verwenden Sie dieses Produkt nicht fiir andere Einsatzzwecke.

1. Lesen und befolgen Sie alle Sicherheitsrichtlinien.

2. Verdrahten und erden Sie den Frequenzumrichter geméaf den entsprechenden Normen und
Sicherheitsvorschriften.

3. Alle Teile und Schutzabdeckungen miissen fest angebracht werden.

4. Setzen Sie das Produkt nur unter den korrekten Umgebungsbedingungen ein, die in diesem Handbuch
angegeben sind.

Gefahr eines Stromschlags. Stellen Sie sicher, dass alle elektrischen Verbindungen korrekt sind und bringen
Sie alle Abdeckungen an, bevor Sie den Frequenzumrichter einschalten. Verwenden Sie die Klemmen nur fiir ihre
bestimmungsgemé&le Funktion. Fehlerhafte Verdrahtung oder Erdverbindungen sowie mangelhafte Reparaturen von
Schutzabdeckungen kénnen schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nehmen Sie am Geh&use oder an der Elektronik des Frequenzumrichters keine
Verénderungen vor. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben, und der Garantieanspruch
verféllt. Yaskawa haftet nicht fiir Anderungen am Produkt durch den Anwender.

€ Garantie und Haftungsausschluss

* Dieses Produkt ist nicht zur Verwendung in lebenserhaltenden Maschinen oder Systemen konstruiert und
ausgelegt.

DE 4 YASKAWA ELECTRIC TOGP C710617 17D YASKAWA Frequenzumrichter GA700 Kurzanleitung



4 Bewegen des Frequenzumrichters

* Wenden Sie sich an einen Fachberater fiir Yaskawa, wenn Sie planen, dieses Produkt fiir einen speziellen Zweck
einzusetzen; dies betrifft etwa Maschinen oder Systeme fiir Personenkraftwagen, die Bereiche Medizin, Luft-
und Raumfahrt, Kernenergie, Stromerzeugung sowie Unterwasseranwendungen.

A WARNUNG Gefahr von Verletzungen. Yaskawa hat bei der Herstellung dieses Produkts strenge Richtlinien zur
Qualitétstiberwachung angewendet. Wenn Sie das Produkt in Bereichen installieren, wo sein Ausfall eine lebensgeféhriiche
Situation, den Verlust von menschlichem Leben, einen schweren Unfall oder Verletzungen zur Folge haben kann, setzen Sie
entsprechende Sicherheitsvorrichtungen ein.

4 Bewegen des Frequenzumrichters

Beachten Sie beim Bewegen und Installieren dieses Produkts die Bestimmungen und Richtlinien vor Ort.

A VORSICHT Gefahrvon Quetschungen. Halten Sie den Frequenzumrichter nicht an der vorderen Abdeckung oder der
Klemmenabdeckung fest. Ziehen Sie die Schrauben ordnungsgeméf3 an, bevor Sie den FU bewegen. Das Nichtbeachten kann
leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben.

Gewicht des Frequenzumrichters Anzahl der zum Bewegen des FU erforderlichen Personen
<15 kg (33 1bs.) 1
>15kg (33 Ibs.) 2 oder mehr, mit geeignetem Hebewerkzeug

Im Technischen Handbuch erfahren Sie, wie Sie den FU mit Hangesystemen, Kabeln oder Metallhaken bewegen.
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5 Liefereingang

5 Liefereingang

Bitte nehmen Sie bei Liefereingang folgende Priifungen vor:
* Untersuchen Sie den Frequenzumrichter auf Beschddigungen. Wenn der FU beschédigt ist, wenden Sie sich
sofort an das Transportunternehmen. Yaskawa libernimmt keine Garantie fiir Transportschédden.

« Uberpriifen Sie die Modellnummer im Bereich "MODEL" am FU-Typenschild, um sicherzustellen, dass es sich
um das korrekte Modell handelt.

* Wenn ein falsches Modell geliefert wurde oder der Frequenzumrichter nicht ordnungsgemaf3 funktioniert,
wenden Sie sich an den Handler.

€ Typenschild

4 N
CC : GAT0A2004ABAA REV :A
K HooeL: - CIPR-GAT0A2004ABAA-CAAAAA
Ui AC3PH 200 - 240V
DC 270- 340V
I(NDHD) AC3PH 4,843 6A
J INPUT DC 5.854/4.45A
F 50/60Hz
] AC3PH0 - 240V
Pmot (NDIHD) 0,750 35K
| TPUT
OUTRUT i) ACIPH 35328
F 0-590Hz
H ON - 6Wa050-2- 100 MASS : 3‘“8 A
G SN : JOOB5F575310100  PRG : 0101 B
. FRONT :1P20
BACKSIDE - IP2OITYPE1_ENCLOSURE
E MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C
D
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION 1ADE IV JAPAN c
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan
- %
A - Masse G - Seriennummer
B - FU-Softwareversion H - Losnummer
C - Hauptsitzadresse von Yaskawa I - Ausgangsspezifikationen
Electric Corporation J - Eingangsspezifikationen
D - Zertifizierungen K - FU-Modell

E - Umgebungstemperatur
F - Schutzklasse

Abbildung 5.1 Beispiel fiir Typenschildinformationen
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6 Bedienteill

6 Bedienteil

‘ Vorderseite/Seitenansicht‘

‘ Rickseite

A B C K L

Abbildung 6.1 Bedienteil

Tabelle 6.1 Bedienteil: Namen und Funktionen

Nr. Name Funktion

Leuchtet, um anzuzeigen, dass die Leistungsausginge des FU aktiv sind.
Die LED erlischt, sobald die Leistungsausgénge inaktiv werden.
Blinken zeigt an:

* Der FU befindet sich im Tieflauf.

* Der FU hat einen Startbefehl mit einem Sollwert kleiner der in E1-09 eingestellten
Minimalausgangsfrequenz erhalten.

Schnelles Blinken zeigt an:

RUN-LED * Der FU hat einen Start-Befehl von den digitalen Multifunktionseingéngen erhalten und schaltet auf
A REMOTE-Betrieb um, wihrend er sich im LOCAL-Betrieb befindet.
RUN * Der FU hat einen Start-Befehl von den digitalen Multifunktionseingdngen erhalten, wihrend er sich im

Programmierbetrieb befindet.
* Der FU hat einen Schnellstopp-Befehl erhalten.
* Die Sicherheitsfunktion hat den FU-Ausgang ausgeschaltet.

* Der Anwender hat ©srop auf dem Bedienteil gedriickt, wihrend sich der FU im REMOTE-Betrieb

befand. m
* Der FU wird mit einem aktiven Start-Befehl eingeschaltet und b7-17 = 0 [Start-Befehl beim
Einschalten = Besteh. Startbefehl ignorieren].

Leuchtet, wenn der FU einen Fehler erkennt.

Blinkt, wenn der FU einen der folgenden Zustdnde erkennt:
ALM-LED

B : * Alarm
ALM * oPE-Parametereinstellfehler
* Fehler oder Alarm wahrend des Autotunings
Die LED erlischt, wenn am FU kein Fehler oder Alarm vorliegt.
c microSD- Dies ist die Einschubdffnung fiir eine microSD-Karte.
Karteneinschub

Funktionstasten | Das auf dem Bedienteil angezeigte Menii legt die Tastenfunktionen fest.
D F1,F2, F3 Der Name jeder Funktion erscheint am unteren Rand des Displays.

YASKAWA ELECTRIC TOGP C710617 17D YASKAWA Frequenzumrichter GA700 Kurzanleitung DE7



6 Bedienteil

Nr. Name Funktion
Leuchtet, um anzuzeigen, dass sich der FU im LOCAL-Betrieb befindet.
Die LED erlischt, wenn sich der FU im REMOTE-Betrieb befindet.
LO/RE-LED Anmerkung: , o .
E * LOCAL-Betrieb: Mit dem Bedienteil lassen sich der Startbefehl und der Frequenzsollwert steuern.
Geben Sie mit dem Bedienteil Start-/Stopp-Befehle ein und legen Sie den Frequenzsollwert fest.
*REMOTE-Betrieb: Der Startbefehl und der Frequenzsollwert werden vom Steuerkreis oder dem
seriellen Gerit gesteuert. Verwenden Sie die Frequenzsollwertquelle von b1-01 [Auswahl
Frequenzsollwert 1] und die Start-Befehlsquelle von b1-02 [Auswahl Startbefehl 1].
Schaltet die FU-Steuerung fiir den Start-Befehl und den Frequenzsollwert zwischen dem Bedienteil
(LOCAL) und einer externen Quelle (REMOTE) um.
Anmerkung:
F LO/RE-Auswahltaste * Stoppen Sie den Steuerbetrieb, um die LO/RE-Auswahltaste zu aktivieren. Setzen Sie 02-01 = 0 [LO/
RE-Taste Funktionsauswahl = Deaktiviert], um die zu deaktivieren, wenn sich das Umschalten
von REMOTE auf LOCAL negativ auf die Systemleistung auswirkt.
*Der FU wird nicht zwischen LOCAL und REMOTE umschalten, wenn er einen Start-Befehl von
einer externen Quelle erhilt.
Stoppt den FU-Betrieb.
Anmerkung:
Taste STOP
G Es kommt ein Stopp-Prioritétskreis zum Einsatz. Driicken Sie , um den Motor anzuhalten, auch
wenn ein Startbefehl an den digitalen Multifunktionsklemmen aktiv ist. Setzen Sie 02-02 = 0 [STOP-
Taste Funktionsauswahl = Deaktiviert], um die Prioritat fir zu deaktivieren.
Taste Nach-links  |Bewegung des Cursors nach links.
Tasten Nach-oben/ |+ Bewegung nach oben bzw. nach unten, um das néchste bzw. vorhergehende Element anzuzeigen.
Nach-unten * Auswahl von Parameternummern, und Erhéhen bzw. Erniedrigen von Einstellwerten.
(A
H Taste Nach-rechts |* Bewegung des Cursors nach rechts.
(RESET) * Anzeige des ndchsten Bildschirms.
» Riicksetzen eines Fehlers am FU
Taste EINGABE | Bestétigen von Parameterwerten und Einstellungen.
* Auswahl von Meniieintrdgen, um zwischen Bedienteilbildschirmen zu wechseln.
* Auswahl von Betriebsarten, Parametern und Einstellwerten.
Startet den FU im LOCAL-Betrieb.
Taste RUN Startet den Autotuning-Betrieb.
I Anmerkung:
Driicken Sie auf dem Bedienteil, um den FU auf LOCAL-Betrieb zu setzen, bevor Sie den
Motor mit dem Bedienteil betreiben.
] USB-Anschluss Ansthuss flir ein Mini-USB-Kabel. Verwenden Sie ein Mini-USB-Kabel, um den FU mit einem PC zu
verbinden.
K RJ-45-Anschluss | Dieser Anschluss dient der direkten Verbindung des Bedienteils mit dem FU.
L Abdeckung der Dies ist die Abdeckung fiir die Uhrzeitbatterie (nicht mitgeliefert).
Uhrzeitbatterie

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Bei b1-07 = 1 [Auswahl LOCAL/REMOTE Start = Besteh. Startbefehl
akzeptieren] miissen vor dem Umschalten der Steuerquelle alle Personen und Gegensténde aus dem Maschinenbereich
einschlieBlich FU und Motor entfernt sein. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.
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6 Bedienteill

€ Bedienteilbetriebsart und Menuibildschirme

10:00 AM Vorw. Bereit Home 10:00 AM Vorw. Bereit Menii 10:00 AM Vorw. Bereit Monitor
Frequenzsoliw. (KPD) =RA Standard-Anzeigen » (0)]
ut-otHz QQO_ B Parameter Anwenderdefinierte Anzeige c'_D"
Ausgangsfrequenz > @Anwenderdefin. Parameter > Balkendiagramm c
u1-2Hz QQO_ | param. Backup/Wiederherst. Analoginstrument Q
Ausgangsstrom C— £Geénd. Param/Fehlerprotok C— Trenddiagramm g
U1-03A 0.00 Butotuning o
Tippbetrieb Menii Vorw./Riickw. Home Zuriick Home o
HOME l T Anzeigen =
10:00 AM Vorw. Menii 10:00 AM Vorw. Parameter
G Anzeigen A Initialisierungsparameter »
@ b Anwendung
@Anwenderdefin. Parameter > C Tuning
Wparam. Backup/Wiederherst. d Sollwerte
£Geénd. Param/Fehlerprotok C— E Motorparameter
-Autotuning F Optionen
Home Zurick  Home
V1 Parameter
10:00 AM Vorw. Menii 10:00 AM Vorw. Parameter
L1 Anzeigen Anwendungsparam. Voreinstellung
dParameter A1-06 0 (0)
fahwenderdefin. Parameter » > Auswahl Regelverfahren
param. Backup/Wiederherst. Al-02 2 (2
£Geénd. Param/Fehlerprotok — ] Frequenzsollwert 1
Butotuning - b1-01 1 (1)
Home Zuriick  Home
‘ f Anwenderdefin. Parameter
10:00 AM Vorw. Menii [10:00 AM Vorw.  Backup
L1 Anzeigen Ausw. Elemente f. Backup/Wderh.
dParameter Standardparameter »
@Anwenderdefin. Parameter >
j11qParam. Backup/Wiederherst. »
£Geénd. Param/Fehlerprotok —
Autotuning
Home Zurick  Home
‘ f Param. Backup/Wiederherst. RY
10:00 AM Vorw. Menii 10:00 AM Vorw. Historie 8
CJ Anzeigen [300Geénderte Parameter » o
dParameter Eehlerprotokoll 3
@Anwenderdefin. Parameter > 3
param. Backup/Wiederherst. o
Fi Y Gesnd. Param/Fehlerpratok > 4_- =1
Autotuning F1 o
Home Zuriick  Home =
R A2 Geénderte Parameter/Fehlerprotokoll | &
10:00 AM Vorw. Menii 10:00 AM Vorw.  Autotuning
JParameter Autotuning-Betrieb auswahlen
@Anwenderdefin. Parameter
Wparam. Backup/Wiederherst. > Autotuning Motorparameter »
A£Beand. Param/Fehlerprotok
g —
Frsteinrichtung
Home Zurick  Home
‘ f V) Autotuning
10:00 AM Vorw. Menii 10:00 AM Vorw.  Ersteinr.
¢Anwenderdefin. Parameter [E=BSprachauswahl »
ﬁEaramA Backup/Wiederherst. (Einstellung Datum/Uhrzeit
ABeand. Param/Fehlerprotok — <Einrichtungsassistent
Autotuning “Ersteinrichtung anzeigen
S rsteinrichtung > C—
Home Zuriick  Home
4@ Ersteinrichtung
10:00 AM Vorw. Menil 10:00 AM Vorw.  Werkzeuge
Anwenderdefin. Parameter Datenprotokollierung »
{iparam. Backup/Wiederherst. Displaybeleuchtung
ABeand. Param/Fehlerprotok _» Umrichterinformationen
Rutotuning
Frsteinrichtung C—
(R
Home Zuriick Home  Setup
Hauptmenli ——- Diagnose

Abbildung 6.2 Bedienteilfunktionen und Meniiebenen
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6 Bedienteil

Anmerkung:
*Beim erstmaligen Einschalten des Frequenzumrichters oder nach dem Riicksetzen auf Werkseinstellungen wird der

Einrichtungsbildschirm angezeigt. Driicken Sie (Home), um den HOME-Bildschirm anzuzeigen.
—Waihlen Sie [Nein] bei der Einstellung [Ersteinrichtung anzeigen], damit der Ersteinrichungsbildschirm nicht angezeigt wird.

*Driicken Sie auf dem Home-Bildschirm, um FU-Anzeigen darzustellen.

*Driicken Sie @, um den d1-01 [Frequenzsollwert 1] zu setzen, wenn der Home-Bildschirm UI-01 [Frequenzsollwert] in der
LOCAL-Betriebsart zeigt.

* Auf dem Bedienteil wird [Bereit] angezeigt, wenn sich der FU im Steuerbetrieb befindet. Der FU ist bereit fiir einen Startbefehl.

*Der FU nimmt in der Werkseinstellung keinen Startbefehl an, wenn er sich im Programmierbetrieb befindet. Legen Sie b1-08 [Auswahl
Startbef. wihr. Program.] fest, um im Programmierbetrieb einen Start-Befehl von einer externen Quelle zu akzeptieren oder
zuriickzuweisen.

—Setzen Sie b1-08 = 0 [Startbef. wihr. Program. ignor.J, um im Programmierbetrieb einen Start-Befehl von einer externen Quelle
zuriickzuweisen (Werkseinstellung).

—Setzen Sie b1-08 = 1 [Startbef- wihr. Program. akzep.], um im Programmierbetrieb einen Start-Befehl von einer externen Quelle zu
akzeptieren.

—Setzen Sie b1-08 = 2 [Program. nur b. Stillst. zuldiss.], um einen Wechsel von Steuerbetrieb auf Programmierbetrieb wihrend des
Betriebs zu verhindern.

Tabelle 6.2 Bildschirme und Funktionen nach Betriebsart

Betriebsart Bedienteil-Display Funktion
Steuerbetrieb | Anzeigen Legt fest, welche Anzeigen dargestellt werden.
Parameter Andern von Parametereinstellungen
Anwenderdefin. Parameter Anzeige der Benutzerparameter
Param. Backup/Wiederherst. Speicherung von Parametern auf dem Bedienteil als Backup
Progr?rﬁ%réqierbe Geiénderte Parameter/Fehlerprotokoll | Anzeige der gednderten Parameter und der Fehlerhistorie
Autotuning Durchfiihren des FU-Autotunings
Ersteinrichtung Andern von Anfangseinstellungen
Diagnose Einstellen von Datenprotokollen und Displaybeleuchtung
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7 LED-Statusring

7 LED-Statusring

Am LED-Statusring auf der FU-Abdeckung wird der Betriebszustand des Frequenzumrichters angezeigt.

oo o
o Oe
alo
DoO C\ - A
=N KK %\
L_| 2
sl
u
Ready
~ B
@
A - ALM/ERR C - RUN
B - Bereit
LED Status Beschreibung
Leuchtet Der FU hat einen Fehler erkannt.
Der FU erkennt:
¢ Alarm
* oPE-Parametereinstellfehler
A ALM/ERR Blinkt * * Einen Fehler wihrend des Autotunings
Anmerkung:
Die LED leuchtet, um einen Fehler anzuzeigen, wenn der FU einen Fehler und einen
Alarm zur gleichen Zeit erkennt.
AUS Am FU liegt kein Fehler oder Alarm vor.
Leuchtet Der FU ist in Betrieb oder ist betriebsbereit.
Blinkt */ Der FU befindet sich im Zustand STo [Sicherer Halt].

Blinkt schnell *7 Die Spannung der Leistungskreisversorgung ist abgefallen, und nur die externe 24-V-

B Bereit Versorgung liefert Spannung an den FU.

* Der FU hat einen Fehler erkannt.
* Es liegt kein Fehler vor und der FU hat einen Startbefehl erhalten, aber ein Betrieb ist nicht

AUS
moglich (etwa bei der Programmierung oder wenn RUN blinkt).
Leuchtet Der FU befindet sich im Normalbetrieb.

¢ Der FU befindet sich im Tieflauf.

Blinkt */ * Der FU hat einen Startbefehl mit einem Sollwert kleiner der in E1-09 eingestellten
Minimalausgangsfrequenz erhalten.

* Der FU hat einen Befehl zur Gleichstrombremsung erhalten.

* Der FU hat einen Start-Befehl von den digitalen Multifunktionseingéngen erhalten und
schaltet auf REMOTE-Betrieb um, wihrend er sich im LOCAL-Betrieb befindet.

* Der FU hat einen Start-Befehl von den digitalen Multifunktionseingéngen erhalten,
wihrend er sich im Programmierbetrieb befindet.

C RUN * Der FU hat einen Schnellstopp-Befehl erhalten.
* Die Sicherheitsfunktion hat den FU-Ausgang ausgeschaltet.

Blinkt schnell *7 @stop . . .. . . .

* Der Anwender hat auf dem Bedienteil gedriickt, wihrend sich der FU im REMOTE-
Betrieb befand.

* Der FU wird mit einem aktiven Start-Befehl eingeschaltet und b1-17 = 0 [Start-Befehl
beim Einschalten = Besteh. Startbefehl ignorieren].

* Der FU ist auf Freilauf mit Zeitsteuerung eingestellt (b1-03 = 3 [Auswahl des
Stoppverfahrens = Freilauf mit Zeitsteuerung/), und der Startbefehl wird deaktiviert, wenn
dieser wahrend der Start-Wartezeit eingeht.

AUS Der Motor ist angehalten.

*1  Den Unterschied zwischen Blinken und schnellem Blinken kénnen Sie Abbildung 7.1 entnehmen.
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8 Startvorgang

1s
~EN . EN
Blinkt S
_ EIN EIN EIN EIN
Blinkt
schnell i ‘ i ‘

Abbildung 7.1 LED-Blinkzustédnde

FU-Ausgangsfrequenz RUN | Y "RUN
{STOP | ——— STOP

/ _bei Stopp_
Frequenzeinstellung OHz | | | | _—
RUN-LED [ Aus | EIN |Blinkt | AUS  |Blinkt | AUS |

Abbildung 7.2 Beziehung zwischen RUN-LED und FU-Betrieb

8 Startvorgang

1. Installieren und verdrahten Sie den Frequenzumrichter.
2. Schalten Sie den Frequenzumrichter ein.

3. Verwenden Sie gegebenenfalls A1-06 [Anwendungsparam. Voreinstellung], um den FU fiir eine spezielle
Anwendung zu initialisieren.

4. Fiihren Sie den Einrichtungsassistenten aus, um automatisch diese Funktionen festzulegen:

* Auswahl Regelverfahren

» Auswahl Beanspruchungsgrad
* Anzeigeparameter

* Quelle fiir Solldrehzahl

* Quelle fiir Startbefehl

* Hochlauf- und Tieflaufzeiten
Starten Sie den Motor ohne Last.

Stellen Sie sicher, dass der FU korrekt funktioniert und dass die libergeordnete Steuerung Befehle an den FU
sendet.

7. Verbinden Sie die Last.

8. Starten Sie den Motor.

9. Stellen Sie sicher, dass der FU korrekt funktioniert.

10. Nehmen Sie eine Feinabstimmung vor und legen Sie Anwendungsparameter fest, etwa fiir PID.

11. Uberpriifen Sie abschlieBend den Betrieb und achten Sie auf die korrekten Parametereinstellungen.

Al

Der Frequenzumrichter ist nun betriebsbereit.
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9 Mechanische Installation

9 Mechanische Installation

A WARNUNG Feuergefahr. Stellen Sie keine entflammbaren oder brennbaren Materialien auf den Frequenzumrichter, und
installieren Sie den FU nicht in der Ndhe von entflammbaren oder brennbaren Materialien. Befestigen Sie den Umrichter an
Metall oder einem anderen nicht brennbaren Material. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge

haben.

A\ VORSICHT Gefahrvon Quetschungen. Halten Sie den Frequenzumrichter nicht an der vorderen Abdeckung oder der
Klemmenabdeckung fest. Ziehen Sie die Schrauben ordnungsgeméf3 an, bevor Sie den FU bewegen. Das Nichtbeachten kann
leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben.

Anmerkung:
Beachten Sie alle notwendigen Bedingungen zur sicheren und korrekten Installation des Frequenzumrichters. Weitere Informationen
finden Sie im Technischen Handbuch.

m Installieren Sie den Frequenzumrichter geméR3 den EMV-Richtlinien. Das Nichtbeachten kann den Betrieb
beeintréchtigen und zu Schéden an elektrischen Geréten flihren.

€ Ausrichtung und Absténde bei der Installation

Installieren Sie den Frequenzumrichter vertikal, um einen ausreichenden Luftstrom zu gewahrleisten.

Anmerkung:
Informationen {iber das seitliche Installieren von Frequenzumrichtern erhalten Sie bei Yaskawa oder einem Fachhéndler fiir Yaskawa.

A - Vertikale Installation B - Horizontale Installation
Abbildung 9.1 Ausrichtung der Installation

B Einzel-Installation

Halten Sie beim Installieren des Frequenzumrichters die in Abbildung 9.2 angegebenen Abstinde ein. Achten Sie
auf ausreichend Raum fiir die Verdrahtung und Beliiftung.

1A — c \j

]
|

e
(Y
— bﬁ,}j
¥ D

A B B & [c D
A - Min. 50 mm (2 in.) C - Min. 120 mm (4.7 in.) oberhalb
B - Min. 30 mm (1.2 in.) auf beiden und unterhalb

Seiten D - Richtung des Luftstroms

Abbildung 9.2 Installationsabsténde fiir einen einzelnen Frequenzumrichter

B Seite-an-Seite-Installation von Frequenzumrichtern

Die FU-Modelle 2004xB bis 2082xB und 4002xB bis 4044xB lassen sich seitlich nebeneinander installieren.

Installieren Sie die Frequenzumrichter wie in Abbildung 9.3 angegeben. Setzen Sie L8-35 = I [Auswahl der
Installationsmethode = Seite-an-Seite-Montage].

Passen Sie den Ausgangsstrom auf die Umgebungstemperatur an.
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9 Mechanische Installation

Installieren Sie andere FU-Modelle geméfl Abbildung 9.2.

1A c A o
T Nvr ~N ;“7
=0 =0 E[
| N
B n— A Rﬁ,r‘ﬁ
I B A D

A - Min. 50 mm (2 in.) C - Min. 2 mm (0.08 in.) zwischen den
B - Min. 30 mm (1.2 in.) auf beiden FUs

Seiten D - Min. 120 mm (4.7 in.) oberhalb
und unterhalb

Abbildung 9.3 Installationsabsténde fiir mehrere Frequenzumrichter (Seite an Seite)
Anmerkung:

*Richten Sie die Oberseiten von FUs mit unterschiedlichen Abmessungen aneinander aus; dies vereinfacht den Liifteraustausch
* Wenn Sie UL Typ 1-Gehduse nebeneinander installieren, entfernen Sie die oberen Abdeckungen von allen Frequenzumrichtern

Abbildung 9.4 Gehausetyp fiir Wandmontage (UL Typ 1) nebeneinander installiert

€ Installationsumgebung

Die Installationsumgebung ist entscheidend dafiir, dass das Produkt die ordnungsgeméfe Leistungsfédhigkeit und

die erwartete Lebensdauer erreicht. Stellen Sie sicher, dass die Installationsumgebung den folgenden Maflgaben
entspricht.

Umgebungsfaktor Umgebungsbedingungen

Einsatzort In geschlossenen Raumen

Spannungsversorgung | Uberspannung Kategorie 11
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9 Mechanische Installation

Umgebungsfaktor

Umgebungsbedingungen

Umgebungstempera
tur

Offener Gehéusetyp (IP20): -10 °C bis +50 °C (14 °F bis 122 °F)
Geschlossener Typ fiir Wandmontage (UL Typ 1): -10 °C bis +40 °C (14 °F bis 104 °F)
* Der Frequenzumrichter funktioniert zuverldssiger in Umgebungen ohne starke Temperaturschwankungen.

Installieren Sie beim Einbau in einen Schaltschrank einen Liifter oder eine Klimaanlage in dem Bereich, um
sicherzustellen, dass die Lufttemperatur im Schaltschrank die angegebenen Grenzwerte nicht {iberschreitet.

* Sorgen Sie dafiir, dass sich kein Eis auf dem Frequenzumrichter bilden kann.

* Verringern Sie den Ausgangsstrom und die Ausgangsspannung, wenn Sie den FU in Bereichen mit
Umgebungstemperaturen bis zu 60 °C (140 °F) installieren.

Luftfeuchtigkeit

95 % relative Feuchte oder geringer
Sorgen Sie dafiir, dass sich kein Kondenswasser auf dem Frequenzumrichter bilden kann.

Lagertemperatur

-20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F) (kurzfristige Temperatur beim Transport)

Umgebungsbereich

Verschmutzungsgrad 2 oder darunter

Installieren Sie den Frequenzumrichter in einem Bereich, der frei von folgenden Stoffen ist:
+ Olnebel und Staub

* Metallpulver, Ol, Wasser oder Fremdkorper

» Radioaktives Material oder entflammbares Material (z. B. Holz)

* Schidliche Gase und Fliissigkeiten

* Niedrige Salzhaltigkeit

* Chloride

Halten Sie Holz und andere entflammbare Materialien vom FU fern.

Hohe tiber NN

Maximal 1000 m (3281 ft)
Anmerkung:

Verringern Sie den Ausgangsstrom um 1% fiir jeweils 100 m (328 ft.) um den FU in Héhen von 1000 m bis
3000 m (3281 ft. bis 9843 ft.) zu installieren.

Ein Absenken der Nennspannung ist in den folgenden Féllen nicht erforderlich:

* Wenn der FU auf 2000 m (6562 ft.) installiert wird oder geringer

* Wenn der FU im neutralen Netz geerdet ist bei der Installation zwischen 2000 m und 3000 m (6562 ft. bis

9843 ft.)
Wenden Sie sich an Yaskawa oder an einen Fachberater, wenn der FU nicht im neutralen Netz geerdet ist.

Vibrations-/
StoBfestigkeit

* 10 Hz bis 20 Hz: 1 G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s2)

e 20 Hz bis 55 Hz:
2004 bis 2211, 4002 bis 4168: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s2)
2257 bis 2415, 4208 bis 4675: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s2)

Installationsausrich
tung

Installieren Sie den FU senkrecht, damit die Kiihlung korrekt erfolgen kann.

m Bringen Sie keine Peripheriegeréte, Transformatoren oder andere Elektronik in die Ndhe des
Frequenzumrichters. Wenn sich Komponenten in der Ndhe des FU befinden miissen, schirmen Sie diesen gegen elektrische
Stérungen ab. Das Nichtbeachten kann den korrekten Betrieb beeintréachtigen.

-ﬂm Lassen Sie wéhrend der Installation des Frequenzumrichters und wéhrend des Anlagenaufbaus keine
unerwiinschten Objekte wie Metallspdne oder Drahtenden in das Gerét fallen. Schiitzen Sie den Frequenzumrichter wéhrend
der Installation auf der Oberseite mit einer provisorischen Abdeckung. Entfernen Sie die provisorische Abdeckung vor dem
Einschalten, da der FU andernfalls (iberhitzen kann. Das Nichtbeachten kann Schdden am Frequenzumrichter zur Folge

haben.

€ Entfernen der Abdeckungen

Bevor Sie den Frequenzumrichter verdrahten, entfernen Sie die Abdeckungen wie im Folgenden beschrieben.

Gefahr eines Stromschlags. An einem spannungsfiihrenden Frequenzumrichter darf die Verdrahtung weder
untersucht, angeschlossen noch getrennt werden. Trennen Sie vor WartungsmalBnahmen die Ausriistung von der
Stromversorgung und halten Sie die auf dem Warnschild angegebene Mindestwartezeit ein. Der interne Kondensator bleibt
geladen, nachdem der Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung getrennt wurde. Die Ladungs-LED leuchtet so lange,
bis die Zwischenkreisspannung 50 VDC unterschritten hat. Um einen elektrischen Schlag zu vermeiden, warten Sie mindestens
den Zeitraum ab, der auf den Warnschildern angegeben ist. Wenn alle Anzeigen AUS sind, entfernen Sie die Abdeckungen und
priifen Sie auf gefdhrliche Spannungen, um die Sicherheit zu gewéhrleisten. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen
oder den Tod zur Folge haben.

VYNCTIGLEM Gefahr eines Stromschlags. Trennen Sie die Spannungsversorgung zum Frequenzumrichter und warten Sie,
bis die Ladungs-LED erlischt, bevor Sie die Abdeckungen entfernen. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den

Tod zur Folge haben.
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9 Mechanische Installation

B Entfernen der vorderen Abdeckung

1. Driicken Sie auf die Verriegelung auf der Oberseite des Bedienteils und ziehen Sie das Bedienteil nach
vorn heraus.

2. Entfernen Sie das Bedienteil-Verbindungsstiick und setzen Sie es mit dem Haken voran in den
entsprechenden Halter an der vorderen Abdeckung.

3. Losen Sie die Schrauben der vorderen Abdeckung.

Anmerkung:
Der Anzahl der Befestigungsschrauben hangt vom FU-Modell ab.

4. Losen Sie die seitlichen Haltepunkte der vorderen Abdeckung.
5. Ziehen Sie die vordere Abdeckung vorsichtig nach vorn ab.

N

( A B C A
) %&
n{u >
1 4.
\ y

A - Bedienteil-Verbindungsstiick C - Verbindungsstiick-Halter
B - Haken

Abbildung 9.5 Entfernen der vorderen Abdeckung
6. Entfernen Sie die Anschlussabdeckung, bevor Sie die Leistungsklemmen verdrahten.

©L L0

A - Anschlussabdeckung

B Entfernen der Klemmenabdeckung
1. Lésen Sie die Schrauben der Klemmenabdeckung.
2. Ziehen Sie die Abdeckung nach unten.
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Abbildung 9.6 Entfernen der Klemmenabdeckung
4. Entfernen Sie die Abdeckungen der Klemmenverdrahtung, um die Leistungskreisklemmen zu verdrahten.

€ Anbringen der Abdeckungen

Verdrahten Sie den Frequenzumrichter und bringen Sie die Abdeckungen an, bevor Sie den FU in Betrieb
nehmen.

B Anbringen der vorderen Abdeckung

1. Bringen Sie die Anschlussabdeckung an.

2. Befestigen Sie die vordere Abdeckung mit den entsprechenden Schrauben am Frequenzumrichter
3. Entfernen Sie das Bedienteil-Verbindungsstiick aus dem Halter an der vorderen Abdeckung. E
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9 Mechanische Installation

4. Setzen Sie das Bedienteil-Verbindungsstiick mit dem Haken voran in den FU-Anschluss ein.

5. Um das Bedienteil zu befestigen, setzen Sie zuerst den unteren Teil des Bedienteils am FU an und
driicken Sie dann die Oberseite hinein.

B Anbringen der Klemmenabdeckung

1. Bringen Sie die Anschlussabdeckung an.

Anmerkung:
*Die Form der Klemmenabdeckung hangt vom FU-Modell ab.

*Entfernen Sie genau die Ausschnitte der Verdrahtungsabdeckung, die zu den verdrahteten Klemmen gehéren. Wenn
Ausschnitte an unbelegten Klemmen entfernt werden, entspricht die Schutzabdeckung nicht mehr der IP20-Schutzart.

+Halten Sie den Ausschnitt der Verdrahtungsabdeckung beim Herausbrechen fest, um ein Zerbrechen zu verhindern. Es
besteht Verletzungsgefahr durch ein Zerbrechen des Ausschnitts.

+Entfernen Sie einen moglichen Grat, damit die Verdrahtungsabdeckung die Kabel nicht beschadigen kann.

+Sollten andere Kabel als die von Yaskawa spezifizierten zum Einsatz kommen, entspricht die Schutzabdeckung unter

Umstanden nicht mehr IP20, selbst wenn die Verdrahtungsabdeckung korrekt verwendet wird. Einzelheiten erfahren Sie bei
Yaskawa oder einem Fachberater.

2. Befestigen Sie die Klemmenabdeckung mit den entsprechenden Schrauben am Frequenzumrichter.

DE 18 YASKAWA ELECTRIC TOGP C710617 17D YASKAWA Frequenzumrichter GA700 Kurzanleitung



10 Elektrische Installation

10 Elektrische Installation

Gefahr eines Stromschlags. An einem spannungsflihrenden Frequenzumrichter darf die Verdrahtung weder
untersucht, angeschlossen noch getrennt werden. Trennen Sie vor WartungsmalBnahmen die Ausriistung von der
Stromversorgung und halten Sie die auf dem Warnschild angegebene Mindestwartezeit ein. Der interne Kondensator bleibt
geladen, nachdem der Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung getrennt wurde. Die Ladungs-LED leuchtet so lange,
bis die Zwischenkreisspannung 50 VDC unterschritten hat. Wenn alle Anzeigen AUS sind, entfernen Sie die Abdeckungen und
priifen Sie auf gefdhrliche Spannungen, um die Sicherheit zu gewéhrleisten. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen
oder den Tod zur Folge haben.

Gefahr eines Stromschlags. Stellen Sie sicher, dass alle elektrischen Verbindungen korrekt sind und bringen
Sie alle Abdeckungen an, bevor Sie den Frequenzumrichter einschalten. Verwenden Sie die Klemmen nur fiir ihre
bestimmungsgeméle Funktion. Fehlerhafte Verdrahtung oder Erdverbindungen sowie mangelhafte Reparaturen von
Schutzabdeckungen kénnen schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Erden Sie den Frequenzumrichter ordnungsgemé&g, bevor Sie den EMV-Filter
aktivieren. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Verwenden Sie die FU-Klemmen nur bestimmungsgeméaR. Weitere
Informationen zu den E/A-Klemmen erhalten Sie im Technischen Handbuch zum Frequenzumrichter. Fehlerhafte Verdrahtung,
fehlerhafte Erdung und mangelhafte Reparatur der Schutzabdeckung kénnen schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge
haben oder den Frequenzumrichter beschédigen.

€ Standard-Anschlussdiagramm

Verdrahten Sie den Frequenzumrichter gemaf3 Abbildung 10.1. Bei Steuerung mit dem Bedienteil ldsst sich der
Motor nur mit der Leistungskreisverdrahtung betreiben.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Bevor Sie die Steuerleitung schlieen, stellen Sie die Parameter der
Multifunktionseingénge ein. Eine verkehrte Start/Stopp-Schaltreihenfolge kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod durch
sich bewegende Ausriistung fiihren.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Bevor Sie den FU einschalten, miissen die Start/Stopp- und
Sicherheitskreise korrekt verdrahtet werden. Wenn eine Digitaleingangsklemme kurzzeitig geschlossen wird, kann dies zum
Start des FU fiihren, wenn dieser fiir 3-Draht-Ansteuerung programmiert ist. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen
oder den Tod durch sich bewegende Ausriistung zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung.
Wenn Sie eine 3-Draht-Ansteuerung verwenden:
» Stellen Sie den FU auf 3-Draht-Ansteuerung ein.
» Setzen Sie b1-17 = 0 [Start-Befehl beim Einschalten = Besteh. Startbefehl ignorieren].
» Verdrahten Sie den FU fiir 3-Draht-Ansteuerung.
Der Motor kann beim Einschalten des FU riickwérts drehen, wenn diese drei Bedingungen gelten:
» Der FU ist fiir 3-Draht-Ansteuerung verdrahtet.
» Der FU ist auf 2-Draht-Ansteuerung eingestellt (Werkseinstellung).
» b1-17 = 1 [Besteh. Startbefehl akzeptieren]
Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod durch sich bewegende Ausriistung zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Fiihren Sie "Anwendungsparam. Voreinstellung" aus, nachdem Sie das
E/A-Signal und die externe Verschaltung des FU gepriift haben. Das Aktivieren von "Anwendungsparam. Voreinstellung" (A1-
06 # 0) andert die E/A-Klemmenfunktion des FU und kann zu unvorhergesehenem Betrieb der Ausriistung fiihren. Das
Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

-ﬂm Feuergefahr. Installieren Sie im Stromkreis ausreichend Kurzschlussschutz, wie durch die entsprechenden m
Vorschriften und dieses Handbuch vorgegeben. Der Frequenzumrichter ist geeignet fiir Stromkreise, die nicht mehr als 100,000

A (eff.) symmetrisch bei max. 240 VAC (200 V-Klasse) bzw. max. 480 VAC (400 V-Klasse) liefern. Das Nichtbeachten kann

schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

Wenn die Eingangsspannung 440 V oder mehr betrégt, oder wenn die Verdrahtungsldnge 100 m (328 ft.)
Ubersteigt, miissen Sie einen fiir FUs ausgelegten Motor einsetzen oder die Motorisolationsspannung sorgféltig (iberwachen.
Das Nichtbeachten kann Schédden an der Motorisolation zur Folge haben.

m Verbinden Sie die Masseklemme AC nicht mit dem FU-Gehé&use. Das Nichtbeachten kann den korrekten
Betrieb des Frequenzumrichters beeintréchtigen.
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<z Abgeschirmte paarweise verdrillte Leitung

(©) Leistungskreisklemme

Verbindung zu MFDO

O Steuerkreisklemme

Abbildung 10.1 FU-Standard-Anschlussdiagramm

Konfigurieren Sie die Verdrahtung so, dass der FU {iiber den Fehlerrelaisausgang ausgeschaltet wird. Setzen

Sie L5-02 = 1 [Auswahl Fehlerkont. bei Neustart = Immer aktiv], um den FU auszuschalten, wenn dieser
einen Fehler wiahrend des Fehler-Neustarts ausgibt, sofern die Funktion Fehler-Neustart verwendet wird.
Seien Sie vorsichtig, wenn Sie eine Ausschaltsequenz verwenden. Die Werkseinstellung fiir L5-02 ist 0 [Nur

*]

aktiv, wenn kein Neustart].
*)

anschlief3en.
DE 20

Optionen wie ein CDBR oder einen Bremswiderstand konnen Sie an den Klemmen -, +1, +2, B1 und B2
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Verbinden Sie keine AC-Spannungsversorgung mit den Klemmen -, +1, +2, B1 und B2. Das
Nichtbeachten kann zu Schdden am Frequenzumrichter und an Peripheriegeréten flihren.

*3  Wenn Sie eine Zwischenkreisdrossel installieren, entfernen Sie die Kurzschlussbriicke zwischen den
Klemmen +1 und +2.

*4  Die Modelle 2110 bis 2415 und 4060 bis 4675 verfiigen iiber eine Zwischenkreisdrossel.

*5  Setzen Sie L8-55 = 0 [Schutz intern. dyn. Bremstrans. = Deaktivieren], um die Schutzfunktion des FU-
Bremstransistors zu deaktivieren, falls Sie einen optionalen regenerativen Konverter, eine regenerative
Einheit oder eine Bremseinheit verwenden. Das Belassen von L8-55 = I [Aktiviert] kann zu rF [Fehler
Bremswiderstand] fiihren.

*6  Setzen Sie L3-04 = 0 [Kippschutz beim Tieflauf = Deaktiviert], falls Sie einen regenerativen Konverter, eine
regenerative Einheit, eine Bremseinheit, einen Bremswiderstand oder eine Bremswiderstandeinheit
verwenden. Der FU kann den Anhaltevorgang moglicherweise nicht in der festgelegten Tieflaufzeit
abschlielen, wenn L3-04 = 1 [Standard] gesetzt ist].

*7  Setzen Sie L8-01 = 1 [3% ERF Dyn.Br.-Widerstandsschutz = Aktiv] und legen Sie eine Ausschaltsequenz
mit dem Fehlerrelaisausgang fest, wenn Sie einen ERF-Bremswiderstand verwenden.

*8  Selbstkiihlende Motoren bendtigen keine Liifterverkabelung.

*9  Um die Spannungsversorgung des Steuerstromkreises vom Hauptstromkreis zu trennen, benétigen Sie eine
externe 24 V Spannungsversorgung an den Klemmen PS-AC.

*10 Eine Geberverdrahtung (fiir Optionskarte PG-B3) ist nicht notwendig bei Anwendungen ohne
Motordrehzahlriickfiihrung.

*11 Um die MFDI-Spannungsversorgung auf SINK-Betrieb, SOURCE-Betrieb oder externe
Spannungsversorgung einzustellen, verwenden Sie eine Kurzschlussbriicke zwischen den Klemmen SC und
SP bzw. SC und SN.

m Schlie3en Sie nicht die Klemmen SP und SN kurz. Das Nichtbeachten wird Schdden am
Frequenzumrichter zur Folge haben.

* SINK-Betrieb: Installieren Sie eine Kurzschlussbriicke zwischen den Klemmen SC und SP.
Schlief3en Sie nicht die Klemmen SC und SN kurz. Das Nichtbeachten wird Schiden am
Frequenzumrichter zur Folge haben.

* SOURCE-Betrieb: Installieren Sie eine Kurzschlussbriicke zwischen den Klemmen SC und SN.
Schlief3en Sie nicht die Klemmen SC und SP kurz. Das Nichtbeachten wird Schidden am
Frequenzumrichter zur Folge haben.

* Externe Spannungsversorgung: Keine Briicke zwischen den Klemmen SC und SN bzw. SC und SP
erforderlich.

*12 Der maximale Ausgangsstrom fiir die Klemmen +V und -V am Steuerkreis betrigt 20 mA.

-m Installieren Sie keine Kurzschlussbriicke zwischen den Klemmen +V, -V und AC. Das Nichtbeachten
kann Schaden am Frequenzumrichter zur Folge haben.

*13 Die DIP-Schalter S1-1 bis S1-3 setzen die Klemmen A1 bis A3 auf Spannungs- bzw. Stromeingang. Die
Werkseinstellung fiir S1-1 und S1-3 ist Spannungseingang ("V"). Die Werkseinstellung fiir S1-2 ist
Stromeingang ("I").

*14 Um die Klemme A3 als PTC-Eingang zu verwenden, setzen Sie den DIP-Schalter S4 auf "PTC", tiberpriifen
Sie, dass sich der DIP-Schalter S1-3 auf "V" befindet, und setzen Sie die Parameter H3-05 = 0 und H3-06=
E.

*15 Erden Sie nicht die Steuerklemmen AC und verbinden Sie sie nicht mit dem FU. Das Nichtbefolgen kann zu m
Fehlfunktionen und Ausfillen fiihren.

*16 Verbinden Sie den Pluspol einer externen 24-VDC-Spannungsquelle mit der Klemme PS und den Minuspol
mit der Klemme AC. Eine verkehrte Polaritdt kann den FU beschédigen.

-ﬂm Verbinden Sie die Klemmen PS und AC nicht umgekehrt. Das Nichtbeachten wird Schdden am
Frequenzumrichter zur Folge haben.

*17 Verwenden Sie an den analogen Multifunktionsausgidngen keine Geréte mit Riickfithrung.

*18 Mit dem Jumper-Schalter S5 werden die Klemmen FM und AM auf Spannungs- oder Stromausgabe
eingestellt. Der Werkseinstellung von S5 ist Spannungsausgang ("V").

*19 Setzen Sie den DIP-Schalter S2 auf "ON", um den Abschlusswiderstand des letzten FU in einem
MEMOBUS/Modbus-Netzwerk zu aktivieren.

*20 Verwenden Sie fiir den Eingang "Sicherer Halt" nur im SOURCE-Betrieb.

*21 Trennen Sie die Kurzschlussbriicken zwischen H1 und HC und H2 und HC, um den Eingang "Sicherer Halt"
zu verwenden.

YASKAWA ELECTRIC TOGP C710617 17D YASKAWA Frequenzumrichter GA700 Kurzanleitung DE 21



10 Elektrische Installation

€ Spezifikationen fiir Drahtquerschnitte und Anzugsmomente

Achten Sie darauf, fiir die Leistungsteilverdrahtung die korrekten Kabel zu verwenden.
Informationen zu den Drahtquerschnitten am Leistungsteil und den Anzugsmomenten geméall Europdischen und

UL-Normen finden Sie im Technischen Handbuch.
B Drahtquerschnitte beim Steuerkreis und Anzugmomente

Die korrekten Drahtquerschnitte und Aderendhiilsen konnen Sie Tabelle 10.1 und Tabelle 10.2 entnehmen.
Verwenden Sie fiir die Steuerkreisverdrahtung abgeschirmte Kabel. Verwenden Sie an den Drahtenden
Aderendhiilsen, um die Verdrahtung zuverldssiger zu machen.

Tabelle 10.1 Drahtquerschnitt

Blanker Draht Aderendhiilse
Klemme Empfohlener Zulassiger Empfohlener Zulassiger
Querschnitt Querschnitt Querschnitt Querschnitt
mm?2 (AWG) mm?2 (AWG) mm2 (AWG) mm?2 (AWG)
S1-S8, SC, SN, Sp
H1, H2, HC « Litze
0.2 bis 1.0
+V, -
II\{/II;; F\li/l \1;’1\121;%122’ A3, AC 0.75 (24 bis 18) 0.5 0.25 bis 0.5
P A (18) * Volldraht (20) (24 bis 20)
D+, D-, AC 0.2 bis 1.5
MA, MB, MC, M1-M6 (24 bis 16)
PS, E(G)

Aderendhiilsen

Verwenden Sie Aderendhiilsen mit Isolierkragen. Die empfohlenen Auflenabmessungen und Modellnummern der
Aderendhiilsen kdnnen Sie Tabelle 10.2 entnehmen.

Yaskawa empfiehlt das Crimpwerkzeug CRIMPFOX 6 von PHOENIX CONTACT.

¢d1
ar—‘_i

—
—
-

| Led2

Abbildung 10.2 Abmessungen von Aderendhiilsen

Tabelle 10.2 Modelle und Abmessungen von Aderendhiilsen

Dr?:":::a;fg;'m Modell L (mm) L1 (mm) d1 (mm) d2 (mm)
0.25 (24) AT0.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) A1 0.34-8TQ 12.5 8 0.8 2.0
0.5 (20) AL0.5-8WH, 14 8 1.1 25
A1 0.5-80G

B Spannungsfall der Leitung

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Bei Geraten mit aktiviertem EMV-Filter (2xxxB/C, 4xxxB/C) sowie bei den
Modellen CIPR-GA70x4389A und dartiber ist der Ableitstrom gré3er als 3.5 mA. Gemal3 IEC 61800-5-1:2007 ist bei
Unterbrechung des Schutzleiters entweder eine automatische Abschaltung der Spannungsversorgung zu installieren oder ein
Schutzleiter mit einem Querschnitt von mindestens 10 mm?2 (Cu) bzw. 16 mmZ (Al) zu verwenden. Das Nichtbeachten dieser
Normvorgaben kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben.

Bei der Auswahl des Drahtquerschnitts sollten Sie den Spannungsfall der Leitung beriicksichtigen.

Wihlen Sie einen Drahtquerschnitt, bei der die Spannung um 2% der Nennspannung oder weniger abfillt.
Erhohen Sie den Drahtquerschnitt entsprechend der Kabelldnge, wenn das Risiko fiir einen Spannungsabfall
steigt.

Der Spannungsfall der Leitung ldsst sich mit der folgenden Formel berechnen:
Spannungsfall der Leitung (V) =3 x Drahtwiderstand (€/km) x Kabelléinge (m) x Motornennstrom (A) x 10-3
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B Vorsichtshinweise zur dynamischen Bremse
Verbinden Sie Bremseinheiten mit dem Frequenzumrichter wie folgt:

* Fiir Modelle mit integriertem Bremstransistor werden die Klemmen B1 und - verwendet.
* Fiir Modelle ohne integrierten Bremstransistor werden die Klemmen +3 und - verwendet.

-m Bevor Sie eine dynamische Bremsoption am Frequenzumrichter anschlie3en, informieren Sie sich im
Installationshandbuch zur Bremseinheit und zur Bremswiderstandseinheit (Typ CDBR) iiber Drahtquerschnitte und
Anzugsmomente. Das Nichtbeachten kann zu Schiaden am Frequenzumrichter fiihren.

SchlieBen Sie einen regenerativen Konverter oder eine regenerative Einheit an den Klemmen +1 und - an.

Verbinden Sie einen Bremswiderstand nicht mit den Klemmen +1 oder -. Das Nichtbeachten kann Schéden
an der FU-Elektronik zur Folge haben.

€ Verdrahten des Leistungsteils und des Motors

Abbildung 10.3 ist eine Darstellung des Frequenzumrichters mit Versorgungs- und Lastverdrahtung.

AWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Verbinden Sie nicht die Klemmen R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, /T2, W/TS3, -, +1, +2,
+3, B1 oder B2 mit dem Erdpotential. Das Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben oder
Schéden an Ausriistung verursachen.

M3 M4 M6

slEls

[+V AC -V A1 A2 A3 FM AM AC MP RP AC| [t M2 Ms|

SIS IS ES IS ESESASES RS
S1 82 83 S4 S5 S6 S7 S8 SN SC SP) MA MB MC

NI EN -l EEEEEEL L B c
)/

- +1 +2
RIL1 S/L2 T3 ‘ B1 B2 | umt w2 w3
/ ~ N | AN AN 7
( ‘u ) &/ & & @ ) @) ©)
\& &’/ N \Q N |\ & \

@
@®

%

H—— R S T
/ ]
G

A - Klemmenleiste (TB2-3) G - Drehstrommotor
B - Klemmenleiste (TB2-2) H - Drehstromversorgung
C - Klemmenleiste (TB2-1) I - Sicherungen und Schutzschalter
D - Zwischenkreisklemmen J - Klemmenleiste (TB1)

(Konfiguration vom FU-Modell K - Klemmenleiste (TB3)

abhangig)

E - FU-Erdklemmen L - Klemmenleiste (TB4)
F - Erde vom Motorgehause

Abbildung 10.3 Verdrahten der Spannungsversorgung und der Last
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11 Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

€ Einrichtungsassistent

Bevor Sie den FU in Betrieb nehmen, iibertragen Sie die folgenden Informationen vom Motor-Typenschild in die

Tabelle.
GroRe Wert
Motornennleistung kW
Motornennspannung \Y
Motornennstrom A
Motornennfrequenz Hz
Maximale Motorfrequenz Hz
Anzahl der Motorpole
Motornenndrehzahl min-! (U/min)
Anzahl Motorgeberimpulse pro Umdrehung ppr

Der Einrichtungsassistent bereitet den Frequenzumrichter fiir den Betrieb vor. Verwenden Sie die Informationen
aus der Tabelle fir das Autotuning und fiir Testlaufe.

1. Schalten Sie den Frequenzumrichter ein; der Bildschirm fiir die Ersteinrichtung wird angezeigt.
Anmerkung:

Wenn auf dem Bedienteil nicht der Bildschirm fir die Ersteinrichtung angezeigt wird, driicken Sie [Mend], um den
Menui-Bildschirm anzuzeigen. Driicken Sie dann , um [Ersteinrichtung] auszuwahlen.

2. Wihlen Sie [Einstellung Datum/Uhrzeit], um das Datum und die Uhrzeit einzustellen.

Anmerkung:

Offnen Sie die Batterieabdeckung und legen Sie eine Batterie ein, damit Sie die Uhrzeitfunktionen nutzen kénnen.
Verwenden Sie eine Mangandioxid-Lithium-Batterie vom Typ Hitachi Maxell CR2016 oder eine gleichwertige Batterie mit den
folgenden Eigenschaften:

*Nennspannung: 3V

*Betriebstemperaturbereich: -20 °C bis +85 °C (-4 °F bis +185 °F)
*Nennlebensdauer: 2 Jahre bei einer Umgebungstemperatur von 20 °C (68 °F)

3. Wihlen Sie [Einrichtungsassistent] und befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bedienteil, bis der
Einrichtungsassistent beendet ist.

10:00 AM Vorw. Ersteinr.
<! Sprachauswahl
(© Einstellung Datum/Uhrzeit

CllEinrichtungsassistent

‘? Ersteinrichtung anzeigen

Home

Wenn der Einrichtungsassistent abgeschlossen wurde, sind der Frequenzumrichter und der Motor betriebsbereit.

4 Autotuning

AWARNUNG Gefahr von Quetschungen. Beim Autotuning mit Motordrehung dreht sich der Motor mit einer Drehzahl von
50% der Nenndrehzahl des Motor oder dartiber. Achten Sie auf Sicherheit im Umgebungsbereich der Anlage. Das
Nichtbeachten kann schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben und die Ausriistung beschéadigen.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn Sie Autotuning mit Motordrehung durchfiihren, trennen Sie die Last
vom Motor. Das Nichtbeachten kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren und Ausriistungsschéden verursachen.

Mit Autotuning werden die Parameter des mit dem Motor verbundenen Frequenzumrichters automatisch gesetzt.
Bestimmte Parameter miissen beim Autotuning einzeln eingegeben werden.

1. Waihlen Sie [Autotuning], und wihlen Sie dann das Autotuning-Verfahren.

2. Waihlen Sie anhand der Informationen in Tabelle 11.1 und Tabelle 11.2 die Einstellung fiir 77-01 [Auswahl
Autotuning-Modus] und T4-01 [Auswahl EZ-Autotuning].

3. Drlicken Sie , um das Autotuning zu starten.
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Weitere Informationen zum Autotuning finden Sie im Technischen Handbuch.

Tabelle 11.1 Auswahl Autotuning-Modus

A1-02 [Auswahl

Regelverfah
Betriebsart T1-01 Betriebsbedingungen und Vorteile T
0 2
[U/f] | [OLV]
Empfohlenes Tuning-Verfahren mit den genauesten Ergebnissen. Verwenden Sie
. ) dieses Tuning-Verfahren in den folgenden Féllen:
Autotuning mit 0 * Der Motor ldsst sich von der Last entkoppeln. - JA
Motordrehung ) ) ) ) )
* Der Motor lésst sich von der Last nicht entkoppeln, aber die Motorlast ist geringer
als 30%.
Berechnet automatisch die Motorparameter fiir die Vektorregelung. Verwenden Sie
Autotuning ohne dieses Tuning-Verfahren in den folgenden Féllen:
Motordrehung 1 ! * Der Motor ldsst sich von der Last nicht entkoppeln. . A
* Die Motor-Testberichtsdaten sind nicht verfiigbar.
Autotuning ohne Verwenden Sie dieses Tuning-Verfahren in den folgenden Féllen:
Mgg‘;{;rgg’;?g fiir 5 * Die Nennleistungf?n von FU und Motor sind verschieden. TA TA
Klemmenwider * Der FU befindet sich in U/f-Regelung.
standes * Nach Austausch von FU oder Motor.
Tabelle 11.2 Auswahl EZ-Autotuning
Betriebsart T4-01 Betriebsbedingungen und Vorteile A1-02=8
gung [EZOLV]
Einstellung Einstellung der Motorparameter
M 0 JA
otorparameter
Klemmenwider Waihlen Sie dieses Tuning-Verfahren nach dem Austausch des FU, des Motors und
1 JA
stand der Motorkabel.

€ Andern von Parametereinstellungen

Im Folgenden wird dargestellt, wie sich die Einstellung C1-01 [Hochlaufzeit 1] dndern ldsst. Entsprechend dieser
Vorgehensweise konnen Sie auch andere Parameter festlegen.

1. Driicken Sie (Home), um den HOME-Bildschirm anzuzeigen.

Anmerkung:

» Auf dem Bedienteil wird in der rechten oberen Ecke [Home] angezeigt, wenn der HOME-Bildschirm aktiv ist.
«Wenn [Home] nicht bei ist, driicken Sie (Zuriick).

2. Driicken Sie (Menti).

10:00 AM Vorw. Bereit
Frequenzsollw. (AI)

Home

v1-01 vz~ U.UY
Ausgangsfrequenz

o2 we 0.00
AUS angSStrOm

11.03 0.00

Tippbetrieb Menii Vorw./Rickw.

3. Driicken Sie oder Y, um [Parameter] auszuwahlen, und driicken Sie dann @

10:00 AM Vorw. Menii

L1 Monitore
l“dParameter )

@ Anwenderdef. Parameter

Iy param. Backup/wiederherst.
A Gednd. Param./Fehl.protok.
£ Autotuning

Home
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Regelung, Beanspruchungsgrade und Programmierung des Frequenzumrichters

4. Driicken Sie oder , um [C Tuning] auszuwahlen, und driicken Sie dann @

10:00 AM _Vvorw. Parameter
A Initialisierungsparameter
b Anwendung
d Sollwerteinstellungen
E Motorparameter
F Optionen

Zuriick Home

5. Driicken Sie oder YJ um [C1 Hoch- und Tieflaufzeiten] auszuwahlen, und driicken Sie dann @

10:00 AM Vorw. Parameter

C1 Hoch- und Tieflaufzeiten >
C2 S-Kurven-Werte

€3 schlupfkompensation

C4 Drehmomentkompensation
C6 Taktfrequenz

| zuriick Home

6. Driicken Sie oder , um C171-01 auszuwahlen, und driicken Sie dann @

10:00 AM  Vorw. Parameter
Hochlaufzeit 1
C1-01 10.0 (10.0) s
mieflaufzeit 1
c1-02 10.0 (10.0) s
Hochlaufzeit 2
c1-03 10.0 (10.0) s
Zuriick Home

7. Driicken Sie (<_ oder , um die entsprechende Stelle auszuwahlen, und driicken Sie dann oder

, um den korrekten Wert auszuwahlen.

10:00 AM  Vorw. Parameter
Hochlaufzeit 1

-0 [§010.0 s

Standard: 10.0 s
Bereich: 0.0~6000.0
zuriick  standard  Min/Max

* Dricken Sie [Standard], um die Parameter auf die Werkseinstellungen zu setzen.
* Dricken Sie [Min/Max], um zwischen dem minimalen und dem maximalen Wert umzuschalten.

8. Driicken Sie @ um die Anderungen zu bestétigen.

10:00 AM  Vorw. Parameter
Hochlaufzeit 1

% 00f0.0 s

Standard: 10.0 s
Bereich: 0.0~6000.0
zuriick  standard  Min/Max

9. Fahren Sie mit dem Einstellen von Parametern fort oder driicken Sie [Zuriick], um zum HOME-

12

Bildschirm zurlickzukehren.

Regelung, Beanspruchungsgrade und Programmierung
des Frequenzumrichters

€ FU-Regelverfahren

Dieser Abschnitt informiert iiber die folgenden grundlegenden Motor-Regelverfahren:
* U/f-Regelung (U/f)

* Vektorregelung ohne Riickfithrung (OLV)

» EZ-Vektorregelung nur fiir Induktionsmotoren (EZOLV)
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12 Regelung, Beanspruchungsgrade und Programmierung des Frequenzumrichters

Informationen zu Drehzahlriickfiihrung und Regelverfahren fiir Permanentmagnet- und
Synchronreluktanzmotoren erhalten Sie im Technischen Handbuch.

Legen Sie mit dem Parameter 41-02 [Auswahl Regelverfahren] das korrekte Motor-Regelverfahren fiir die
Anwendung fest.

Einstellung A1-
02

Regelverfahren Hauptanwendungsbereiche

0 * Allgemein, variable Drehzahl
uU/f (Werkseinste] |* Betrieb von mehr als einem Motor am Frequenzumrichter
lung) * Beim Austausch des Motors ohne Motor-Parameterwerte.
OLV ) * Allgemein, variable Drehzahl
* Prézise Drehzahlregelung ohne Drehzahlriickfithrung
EZOLV g » Allgemein, variable Drehzahl

» Keine hohe Prézision, keine Drehzahlregelung und keine Drehzahlriickfiihrung

€ FU-Beanspruchungsgrade

Der Frequenzumrichter bietet zwei Beanspruchungsgrade fiir die jeweilige Anwendung: Heavy Duty (HD) und
Normal Duty (ND).

Der Beanspruchungsgrad schaltet auf HD2 oder ND2 um, wenn E7-01 [Eingangsspannung] > 460 V ist. HD1/
HD2 und ND1/ND2 unterscheiden sich in den folgenden Spezifikationen:

* Fingangsleistung

* Maximale Motorleistung

* Nenneingangsstrom

* Nennausgangsleistung

* Nennausgangsstrom

Die Unterschiede zwischen HD- und ND-Betrieb konnen Sie Tabelle 12.1 entnehmen.

Tabelle 12.1 FU-Beanspruchungsgrade

. Einstel Uberlastvertriglich
Beanspruchungs | Einstellung E1-01 lung Anwendung Standardtaktfre keit (oL2
grad Eingangsspannung | cg-01 quenz [Umrllch’:]e)ruber
as
Heavy-Duty-Betrieb |,
1 >200 Vund <240 V o Extruder
(HD1) * 2380 Vund <460 V « Forderband 150%
0 . 2kHz Nennausgangsstrom,
Heavy-Duty-Betrieb I;é);s}ti%tgss Drehmoment 60 s lang
2 =460 Vund <480 V Uberlastvermdgen
(HD2)
Normal-Duty-Betrieb |, 200V und < 240 V
: + >380 Vund <460 V " Liifter
(NDI) = un - Pumpe 110%
1 . 2 kHz Swing-PWM | Nennausgangsstrom,
Normal-Duty-Betrieb * Gebldse 60 s lang
2 >460 Vund <480V * Variable Drehzahlregelung
(ND2)

€ FU-Parameter

Die folgende Tabelle beschreibt die wichtigsten Parameter und ihre Einstellungen.

Anmerkung:
Parameter mit "RUN" in der Spalte "Nr." lassen sich wahrend des Betriebs édndern.
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12 Regelung, Beanspruchungsgrade und Programmierung des Frequenzumrichters

Nr.
Name Beschreibung
(Hex.)
A1-00 Sprachauswahl Legt die Sprache fiir das LCD-Bedienteil fest.
(0100) 0: Englisch, 1: Japanisch, 2: Deutsch, 3: Franzdsisch, 4: Italienisch, 5: Spanisch,
RUN 6: Portugiesisch, 7: Chinesisch, 8: Tschechisch, 9: Russisch, 10: Tiirkisch, 11: Polnisch,
12: Griechisch
A1-02 Auswahl Regelverfahren |Legt das Regelverfahren fiir die FU-Anwendung und den Motor fest.
(0102) 0: U/f-Regelung, 1: U/f-Regelung mit Riickfithrung, 2: Vektorregelung ohne Riickfiihrung,
3: Vektorregelung mit Riickfithrung, 4: Erw. Vektorregelung o. Riickf.,
5: Vektorregelung PM ohne Riickf., 6: Erw. Vektorregelung PM o. Riickf.,
7: Vektorregelung PM mit Riickf., 8: EZ Vektorregelung (alle Motoren)
A1-03 Parameter initialisieren Setzt die Parameter auf die Werkseinstellung.
(0103) 0: Keine Initialisierung, 1110: Initialisierung Anwenderparam.,
2220: 2-Draht-Initialisierung, 3330: 3-Draht-Initialisierung
b1-01 Auswahl Legt die Quelle fiir den Frequenzsollwert fest.
(0180) Frequenzsollwert 1 0: Bedienteil, 1: Analogeingang, 2: Memobus/Modbus-Kommunikation, 3: Optionskarte,
4: Impulseingang
b1-02 Auswabhl Startbefehl 1 Legt die Quelle fiir den Start-Befehl fest.
(0181) 0: Bedienteil, 1: Analogeingang, 2: Memobus/Modbus-Kommunikation, 3: Optionskarte
b1-03 Auswahl des Legt das Verfahren fest, mit dem der Motor angehalten wird, nachdem ein Start-Befehl
(0182) Stoppverfahrens entfernt oder ein Stopp-Befehl ausgegeben wurde.
0: Rampe bis zum Stillstand, 1: Freilauf bis zum Stillstand,
2: Gleichstrombremse bis Stillstand, 3: Freilauf mit Zeitsteuerung,
9: Stopp mit konstantem Abstand
b1-04 Auswahl Riickwirtslauf | Aktiviert und deaktiviert den Riickwirtsbetrieb. Deaktivieren Sie den Riickwértsbetrieb bei
(0183) z. B. Liifter- oder Pumpanwendungen, wo Riickwértslauf eine Gefahr darstellt.
0: Riickwirtslauf aktiviert, 1: Riickwartslauf deaktiviert
C1-01 Hochlaufzeit 1 Legt die Zeitdauer fiir den Hochlauf von null auf die maximale Ausgangsfrequenz fest.
(0200)
RUN
C1-02 Tieflaufzeit 1 Legt die Zeitdauer fiir den Tieflauf von der maximalen Ausgangsfrequenz auf null fest.
(0201)
RUN
C2-01 S-Kurve am Beginn des | Legt die Zeit fiir den S-Kurvenverschliff am Anfang der Hochlauframpe fest.
(OZOB) Hochlaufs
C2-02 S-Kurve am Ende des Legt die Zeit fiir den S-Kurvenverschliff am Ende der Hochlauframpe fest.
(OZOC) Hochlaufs
C2-03 S-Kurve am Beginn des  |Legt die Zeit fiir den S-Kurvenverschliff am Anfang der Tieflauframpe fest.
(OZOD) Tieflaufs
C2-04 S-Kurve am Ende des Legt die Zeit fiir den S-Kurvenverschliff am Ende der Tieflauframpe fest.
(020E) Tieflaufs
C6-01 Auswahl der Einstellung des FU-Beanspruchungsgrads.
(0223) Beanspruchung des FU 1. Heavy-Duty-Betrieb, 1: Normal-Duty-Betrieb
C6-02 Auswabhl der Taktfrequenz | Legt die Taktfrequenz fiir die IGBTs im Frequenzumrichter fest.
(0224) 1: 2.0 kHz, 2: 5.0 kHz (4.0 kHz fiir AOLV/PM), 3: 8.0 kHz (6.0 kHz fir AOLV/PM),

4:10.0 kHz (8.0 kHz fir AOLV/PM), 5: 12.5 kHz (10.0 kHz fiir AOLV/PM),
6: 15.0 kHz (12.0 kHz fir AOLV/PM), 7: Swing-PWMI (Akust. Signal 1),
8: Swing-PWM?2 (Akust. Signal 2), 9: Swing-PWM3 (Akust. Signal 3),

A: Swing-PWM4 (Akust. Signal 4), F: Anwenderdef. (C6-03 bis C6-05)

d1-01 bis d1-16
(0280 - 0291)

Sollwerte 1 bis 16

Setzt den Frequenzsollwert in den Einheiten von 07-03 [Auswahl Frequenzanzeigeeinheit].

RUN
d1-17 Tippbetrieb-Sollwert Legt den Tippbetrieb-Frequenzsollwert in Schritten von 01-03 [Auswahl
(0292) Frequenzanzeigeeinheit] fest. Setzen Sie Hl-xx = 6 [MFDI Funktionsauswahl = Auswahl
RUN Sollwert Tippbetrieb], um den Tippbetrieb-Frequenzsollwert zu verwenden.
d2-01 Frequenzsollwert- Legt den oberen Grenzwert fiir alle Frequenzsollwerte fest. Dieser Wert ist ein Prozentsatz
(0289) Obergrenze von E1-04 [Maximale Ausgangsfrequenz].
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12 Regelung, Beanspruchungsgrade und Programmierung des Frequenzumrichters

Nr.
r Name Beschreibung
(Hex.)
d2-02 Frequenzsollwert- Legt den unteren Grenzwert fiir alle Frequenzsollwerte fest. Dieser Wert ist ein Prozentsatz
(028A) Untergrenze von E1-04 [Maximale Ausgangsfrequenz].
E1-01 Eingangsspannung Legt die FU-Eingangsspannung fest. Stellen Sie diesen Parameter auf die Nennspannung
(0300) der AC-Spannungsversorgung ein.
E1-04 Maximale Legt die maximale Ausgangsfrequenz fiir die U/f-Kennlinie fest.
(0303) Ausgangsfrequenz
E1-05 Maximale Legt die maximale Spannung fiir die U/f-Kennlinie fest.
(0304) Ausgangsspannung
E1-06 Grundfrequenz Legt die Grundfrequenz fiir die U/f-Kennlinie fest.
(0305)
E1-09 Minimale Legt die minimale Ausgangsfrequenz fiir die U/f-Kennlinie fest.
(0308) Ausgangsfrequenz
E2-01 Motornennstrom Legt den Motornennstrom in Ampere fest.
(030E)
E2-11 Motornennleistung (kW) |Legt die Motornennleistung in Schritten von 0.01 kW fest. (1 PS = 0.746 kW)
(0318)
H1-01 bis H1-08 | Klemme Sx Legt die Funktionen der digitalen Multifunktionseingédnge S1 bis S8 fest.
(0438, 0439, Funktionsauswahl
0400 - 0405)
H2-01 Klemmen M1-M2 Legt die Funktion der digitalen Multifunktionsausgéinge M1-M2 fest.
(040B) Funktionsauswahl
H2-02 Klemmen M3-M4 Legt die Funktion der digitalen Multifunktionsausgéinge M3-M4 fest.
(040C) Funktionsauswahl
H3-01 Klemme Al Auswahl Legt den Eingangssignalpegel fiir die analoge Multifunktionsklemme A1 fest.
(0410) Signalpegel 0: 0 bis 10 V (Unt. Grenzw. ist 0), 1: -10 bis +10 V (Bipolarer Sollw.), 2: 4 bis 20 mA,
3: 0 bis 20 mA
H3-02 Klemme Al Legt die Funktion des analogen Multifunktionseingangs A1 fest.
(0434) Funktionsauswahl
H3-03 Klemme A1 Verstarkung |Legt die Verstirkung des analogen Eingangssignals an der Multifunktionsklemme A1 fest.
(0411)
RUN
H3-04 Klemme A1 Vorspannung |Legt die Vorspannung des analogen Eingangssignals an der Multifunktionsklemme A1 fest.
(0412)
RUN
H3-05 Klemme A3 Auswahl Legt den Eingangssignalpegel fiir die analoge Multifunktionsklemme A3 fest.
(0413) Signalpegel 0: 0 bis 10 V (Unt. Grenzw. ist 0), 1: -10 bis +10 V (Bipolarer Sollw.), 2: 4 bis 20 mA,
3: 0 bis 20 mA
H3-06 Klemme A3 Legt die Funktion des analogen Multifunktionseingangs A3 fest.
(0414) Funktionsauswahl
H3-07 Klemme A3 Verstiarkung |Legt die Verstirkung des analogen Eingangssignals an der Multifunktionsklemme A3 fest.
(0415)
RUN
H3-08 Klemme A3 Vorspannung |Legt die Vorspannung des analogen Eingangssignals an der Multifunktionsklemme A3 fest.
(0416)
RUN
H3-09 Klemme A2 Auswahl Legt den Eingangssignalpegel fiir die analoge Multifunktionsklemme A2 fest.
(0417) Signalpegel 0: 0 bis 10 V (Unt. Grenzw. ist 0), 1: -10 bis +10 V (Bipolarer Sollw.), 2: 4 bis 20 mA,
3: 0 bis 20 mA
H3-10 Klemme A2 Legt die Funktion des analogen Multifunktionseingangs A2 fest.
(0418) Funktionsauswahl
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Nr.
(Hex.) Name Beschreibung
H3-11 Klemme A2 Verstiarkung |Legt die Verstirkung des analogen Eingangssignals an der Multifunktionsklemme A2 fest.
(0419)
RUN
H3-12 Klemme A2 Vorspannung |Legt die Vorspannung des analogen Eingangssignals an der Multifunktionsklemme A2 fest.
(041A)
RUN
H3-13 Analogeingang Legt die Zeitkonstante fiir die Filter der analogen Multifunktionseingénge fest.
(041B) Verzogerungszeitkonstan
te
H3-14 Auswahl Legt fest, welche Analogeingédnge bei Verwendung von H/-xx = C [Funktionsauswahl =
(041C) Analogeingangsklemmen- | Auswahl Analogeingang aktivieren aktiviert bzw. deaktiviert werden.
Aktivierung 1: Nur Klemme A1, 2: Nur Klemme A2, 3: Klemmen Al und A2, 4: Nur Klemme A3,
5: Klemmen Al und A3, 6: Klemmen A2 und A3, 7: Klemmen A1, A2 und A3
H4-01 Klemme FM Legt fest, welche FU-Anzeige Ux-xx am analogen Multifunktionsausgang FM ausgegeben
(041D) Funktionsauswahl wird.
H4-02 Klemme FM Legt die Verstiarkung des Anzeigesignals Ux-xx in H4-01 [Klemme FM Funktionsauswahl]
(041E) Analogausgang fest.
RUN Verstirkung
H4-03 Klemme FM Legt die Vorspannung des Anzeigesignals Ux-xx in H4-01 [Klemme FM Funktionsauswahl]
(041F) Analogausgang fest.
RUN Vorspannung
H4-04 Klemme AM Legt fest, welche FU-Anzeige Ux-xx am analogen Multifunktionsausgang AM ausgegeben
(0420) Funktionsauswahl wird.
H4-05 Klemme AM Legt die Verstarkung des Anzeigesignals Ux-xx in H4-04 [Klemme AM Funktionsauswahl]
(0421) Analogausgang fest.
RUN Verstiarkung
H4-06 Klemme AM Legt die Vorspannung des Anzeigesignals Ux-xx in H4-04 [Klemme AM Funktionsauswahl]
(0422) Analogausgang fest.
RUN Vorspannung
H4-07 Klemme FM Auswahl Legt den Ausgangssignalpegel der analogen Multifunktionsklemme FM fest.
(0423) Signalpegel 0: 0 bis 10 VDC, 1: -10 bis +10 VDC, 2: 4 bis 20 mA
H4-08 Klemme AM Auswahl Legt den Ausgangssignalpegel der analogen Multifunktionsklemme AM fest.
(0424) Signalpegel 0: 0 bis 10 VDC, 1: -10 bis +10 VDC, 2: 4 bis 20 mA
L1-01 Motor-Uberlastschutz Einstellung der elektrothermischen Motoriiberlast-Schutzfunktion.
(0480) (oLT) 0: Deaktiviert, 1: Variables Drehmoment, 2: Konst. Drehm. Drehz.bereich 10:1,
3: Konst. Drehm. Drz.bereich 100:1, 4: PM Variables Drehmoment,
5: PM Konstantes Drehmoment, 6: Variables Drehmoment (50 Hz)
L1-02 Motor-Uberlastschutzzeit |Einstellung der Zeit fiir den Motor-Uberlastschutz (oL1). Diese Einstellung muss
(0481) normalerweise nicht geéindert werden.
L3-04 Kippschutz beim Tieflauf |Legt das Verfahren fest, mit dem der FU Uberspannungsfehler beim Tieflauf verhindert.
(0492) 0: Deaktiviert, 1: Standard, 2: Intelligent (Tieflauframpe ignorieren),
3: Standard mit dyn. Bremswiderst., 4: Ubermagnetisierungsbremsen 1,
5: Ubermagnetisierungsbremsen 2

13

Fehler und Alarme

Auf dem FU-Bedienteil werden Fehler- und Alarminformationen angezeigt, wenn der Frequenzumrichter oder der
Motor nicht ordnungsgemaf funktionieren.

Bei FU-Alarmen:
* Auf dem Bedienteil wird der Alarmcode angezeigt.

. und die Anzeige ALM/ERR am LED-Statusring blinken.
* Der FU treibt den Motor weiterhin an. Bei bestimmten Alarmen kann der Anwender ein Motor-Stoppverfahren

auswahlen.
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13 Fehler und Alarme

Bei FU-Fehlern:

* Auf dem Bedienteil wird der Fehlercode angezeigt.

. und die Anzeige ALM/ERR am LED-Statusring leuchten dauerhaft.
* Der FU-Ausgang wird ausgeschaltet, der Fehlerrelaisausgang schaltet auf EIN und es findet ein Freilauf bis zum

Stillstand statt.

@ Zuriicksetzen von Fehlern

1. Beheben Sie die Ursache fiir den Fehler oder Alarm.
2. Driicken Sie (Reset) oder [>) auf dem Bedienteil, wihrend auf dem Bedienteil der Fehler- oder

Alarmcode angezeigt wird.

In der nachfolgenden Tabelle sind die hiufigsten Alarme und Fehler aufgefiihrt, zusammen mit mdglichen

Ursachen und Losungen.

Die vollstindige Liste der Fehler und Alarme finden Sie im Technischen Handbuch.

Startbefehl entfernen

zurlickzusetzen, wahrend ein Start-
Befehl aktiv war.

Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung
bb Reglersperre Ein Digitaleingang fiir die Software- « Stellen Sie sicher, dass die Einstellungen fiir die
Reglersperre .ist AUS und dey Digitaleingangsfunktion korrekt sind.
Frequenzumrichter nimmt keinen Start- | . gtellen Sie sicher, dass die Abfolge der
Befehl an. iibergeordneten Steuerung korrekt ist.
CrST Zum Zuriicksetzen Es wurde versucht, einen Fehler Stoppen Sie den Start-Befehl und setzen Sie den

Frequenzumrichter zurtick.

EF Fehler Vorw/Riickw-

Ein Vorwirts- und ein Riickwérts-Befehl
wurden zur gleichen Zeit ldnger als 500
ms eingegeben.

Stellen Sie sicher, dass die Abfolge korrekt ist.
Setzen Sie Vorwirts- und Riickwirts-Befehle nicht
zur gleichen Zeit.

Startbefehl
EF1 bis | Externer Fehler (Klemme
EF8 Sx)

Von einem externen Gerét wurde iiber
einen der Digitaleingénge (S1 bis S8)
ein externer Fehler ausgelost.

Die Einstellungen fiir die
Digitaleingédnge sind fehlerhaft.

* Suchen Sie das Gerit, das die externen Fehler
verursacht. Beseitigen Sie die Ursache und
setzen Sie den Fehler zuriick.

 Stellen Sie sicher, dass die Einstellungen fiir die
Digitaleingénge korrekt sind.

GF Erdschluss

Der Erdschlussstrom hat 50% des
Umrichternennstroms iiberschritten.

* Uberpriifen Sie die Ausgangsverdrahtung.

* Stellen Sie sicher, dass der Motor keinen
Kurzschluss oder eine beschddigte Isolation
aufweist.

Die Verdrahtung oder die Isolation des
Motors ist beschadigt.

Ersetzen Sie ggf. beschadigte Teile.

Zu hohe parasitire Kapazitit am FU-
Ausgang.

Verringern Sie die Taktfrequenz in C6-02 [Auswahl
der Taktfrequenz].

oC Uberstrom * Aufder FU-Ausgangsseite liegt ein | « Uberpriifen Sie die Ausgangsverdrahtung und
Kurzschluss oder Erdschluss vor. den Motor auf Kurzschliisse oder beschadigte
* Die Last ist zu groB. gsoslation. Tauschen Sie die beschidigten Teile
us.
» Die Hochlauf-/Tieflaufzeit ist ..
klifz ochiaul-THietlauizertist zu » Uberpriifen Sie die Maschine auf Schiden
: tri . i ie ggf.
« Die Motordaten sind fehlerhaft. gffcf;ggfggsgve{ignd reparieren Sie gg
* Die U/f-Kennlinieneinstellung ist . ﬁberpriifen Sie die Einstellungen der
fehlerhaft. Umrichterparameter.
* Ein Motorschutzrelais am Ausgang « Stellen Sie sicher. dass die
wurde ausgeldst. Ausgangsschutzrelais-Abfolge korrekt ist.
oL1 Motor Uberlast Die Motorlast ist zu grof3. Verringern Sie die Motorlast.

Der Motor wird bei niedriger Drehzahl
mit hoher Last betrieben.

Verwenden Sie einen Motor mit externer Kiihlung
und stellen Sie den korrekten Motortyp in L7-01
[Motor-Uberlastschutz (oL1)] ein.

Die Zykluszeiten wahrend des
Hochlaufs und Tieflaufs sind zu kurz.

Erhohen Sie die Hochlauf- und Tieflaufzeiten.

Der Motornennstrom ist falsch
eingestellt.

Stellen Sie sicher, dass die Einstellung £2-01
[Motornennstrom] Korrekt ist.
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olL2 Umrichteriiberlast » Die Last ist zu groB. « Uberpriifen Sie die Last.
* Die Leistungstahigkeit des FU istzu | « Stellen Sie sicher, dass der FU fiir die Last
gering. ausreichend dimensioniert ist.
* Das Drehmoment ist zu hoch bei * Bei niedrigen Drehzahlen nimmt die Fahigkeit
niedriger Drehzahl. des FU fiir Uberlastsituationen ab. Verringern
Sie die Last oder ersetzen Sie den FU durch ein
Modell mit hoherer Leistungsféhigkeit.
ov Uberspannung * Die Zwischenkreisspannung ist zu * Erhohen Sie die Tieflaufzeit.
hoch. * Aktivieren Sie den Kippschutz, indem Sie L3-04
* Die Tieflaufzeit ist zu kurz. [Kippschutz beim Tieflauf] # 0 setzen.
* Der Kippschutz ist deaktiviert. * Stellen Sie sicher, dass Bremswiderstand und
« Der Bremswiderstand fehlt oder ist Bremschopper ordnungsgemalf arbeiten.
beschadigt. * Stellen Sie sicher, dass die Motorparameter
« Die Motorregelung ist nicht stabil. korrekt eingestellt sind, und passen Sie
s . gegebenenfalls Drehmoment- und
* Die Eingangsspannung ist zu hoch. Schlupfkompensation an.
» Stellen Sie sicher, dass die
Spannungsversorgung den FU-Spezifikationen
entspricht.
PF Phasenausfall Eingang Bei der FU- Uberpriifen Sie die Verdrahtung der
Eingangsspannungsversorgung liegt Leistungseinginge.
eine offene Phase vor.
Die FU-Leistungseingangsklemmen Uberpriifen Sie, ob die Leistungsklemmen mit dem
sind nicht fest angezogen. richtigen Drehmoment angezogen sind.
Zu hohe Schwankungen der FU- * Messen Sie die Spannung vom FU-
Leistungseingangsspannung. Leistungseingang.
* Sorgen Sie fiir eine stabile FU-
Eingangsspannung.
Die Spannungsphasen sind nicht * Sorgen Sie fiir eine stabile FU-
symmetrisch. Eingangsspannung.
* Deaktivieren Sie die Phasenausfallerkennung.
Die Leistungsteilkondensatoren sind * Stellen Sie sicher, dass die Wartungszeit in U4-
defekt. 05 [Kondensator-Wartungseinstellung] geringer
als 90% ist.
* Ersetzen Sie die Leistungskondensatoren, wenn
U4-05 groBer als 90% ist. Um die
Leistungskondensatoren zu ersetzen, wenden Sie
sich an Yaskawa oder einen Fachhéndler fiir
Yaskawa.
Stellen Sie sicher, dass der FU-Leistungseingang
ordnungsgemél funktioniert. Wenn der FU-
Leistungseingang korrekt funktioniert und der
Alarm weiterhin auftritt, ersetzten Sie die
Steuerplatine oder den Frequenzumrichter. Um die
Steuerplatine zu ersetzen, wenden Sie sich an
Yaskawa oder einen Fachhéndler fiir Yaskawa.
STo STO aktiv Die zwei Sicherheitseinginge sind * Suchen Sie die Ursache, weswegen die
gedffnet. Der FU-Ausgang wurde sicher Sicherheitseinrichtung der iibergeordneten
deaktiviert und der Motor kann nicht Steuerung den FU deaktiviert.
gestartet werden. * Sollte die Funktion "Sicherer Halt" oder der
Einsatz von ISO/EN13849-1 (PL e (Cat. III))
und IEC/EN 61508 (SIL 3) nicht bendtigt
werden, verbinden Sie die Klemmen H1, H2 und
HC miteinander.

SToF Fehler STO Eingang Das Offnen von nur einem * Stellen Sie sicher, dass die Verdrahtung von der
Sicherheitseingang deaktiviert den FU- iibergeordneten Steuerung korrekt ist und diese
Ausgang. (Normalerweise miissen die die zwei Signale korrekt gesetzt hat.

Einginge H1 und H2 gedffnet sein, um | o Wenn die Signale korrekt sind und der Alarm
den FU-Ausgang zu deaktivieren.) weiterhin auftritt, ersetzen Sie den
* Ein Eingang ist beschéddigt und ldsst Frequenzumrichter.
sich nicht ausschalten, nachdem das
externe Signal entfernt wurde.
* Die libergeordnete Steuerung hat
einen Eingang ausgeschaltet.
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14 Hinweise zur Entsorgung

Entsorgen Sie den Frequenzumrichter, das Verpackungsmaterial, die Batterie und die microSD-Karte gemal allen
fiir dieses Produkt anwendbaren Gesetzen und Bestimmungen (Beispiel: Européische Abfallverordnung 16 02 14)
Anmerkung:
« Entfernen Sie die Batterie und die microSD-Karte aus dem Bedienteil, bevor Sie den FU entsorgen.
* Die Batterie ist nicht recyclingfahig. Entsorgen Sie verbrauchte Batterien nach den Angaben des Batterieherstellers.

* Fiir den Datenschutz hinsichtlich der microSD-Karte ist der Kunde verantwortlich. Mit PC-Funktionen zum Formatieren und Loschen
lassen sich die Daten moglicherweise nicht vollstdndig von der microSD-Karte entfernen.
Yaskawa empfiehlt den Kunden, die microSD-Karte physisch in einem Schredder zu vernichten oder mit spezieller
Datenvernichtungssoftware zu 16schen.
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YASKAWA Frequenzumrichter

GA700

Hochleistungstyp
Kurzanleitung

YASKAWA EUROPE GmbH

Hauptstrafe 185, 65760 Eschborn, Deutschland
Telefon: +49-6196-569-500

E-Mail: support@yaskawa.eu.com

Internet: http://www.yaskawa.eu.com

DRIVE CENTER (INVERTER PLANT)

2-13-1, Nishimiyaichi, Yukuhashi, Fukuoka, 824-8511, Japan
Telefon: +81-930-25-2548 Fax: +81-930-25-3431

Internet: http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA AMERICA, INC.
2121, Norman Drive South, Waukegan, IL 60085, USA

Telefon: +1-800-YASKAWA (927-5292) oder +1-847-887-7000 Fax: +1-847-887-7310

Internet: http://www.yaskawa.com

YASKAWA

YASKAWA Electric Corporation

*TOGPC71061717*

Falls es sich bei dem Endanwender um eine militarische Einrichtung handelt und das
Produkt in Waffensystemen oder fiir Hersteller von Waffensystemen genutzt werden soll,
gelten flir den Export die entsprechenden Vorschriften fiir Devisen und AuBenhandel.
Befolgen Sie daher ausnahmslos alle anwendbaren Regeln, Vorschriften und Gesetze,
fuhren Sie die entsprechenden Schritte durch und reichen Sie alle relevanten Unterlagen
ein.

Spezifikationen kdnnen ohne Ankiindigung geandert werden, um Produktanderungen und
Verbesserungen zu berticksichtigen.
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