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Die Bedienung erfolgt Uber Standard Netzwerkgeréate mit
Webbrowser. Der Zugriff von auBen wird kundenseitig oder
Mithilfe zusatzlicher Hardware aufgebaut um die Sicherheit
zu gewabhrleisten.

Technische Daten

Kompatibel mit folgenden Steuerungsgenerationen:
Controlled by Controlled by Controlled by Controlled by Controlled by Controlled by
DX100 [ FS100 [ DX200 N X100 i >XXRC [ YRC1000
Spannungsversorgung:

100V - 240V, 50 HZ - 60 Hz, Multiadapter

Verfiigbare Meniisprachen:

Deutsch, Englisch, Spanisch, Franzésisch, Portugiesisch,
[talienisch, Schwedisch, Tschechisch, Slowenisch, Nieder-
landisch

Unterstiitzte Browser:
Chrome, Firefox, Edge, Internet Explorer

YasXTouch ermdglicht die automatisierte Ansicht von Fehler-
diagnosen, Anlagendatenerfassung und Backups per Fern-
zugriff auf bis zu 15 Steuerungen. Durch zusatzliches
AnschlieBen eines Barcode-Scanners kdnnen die zu pro-
duzierenden Artikel schnell und einfach ausgewahlt bzw.
geandert werden.

VORTEILE IM UBERBLICK

Schneller Fernzugriff/Fehlerbehebung

VerknUpfung von bis zu 15 Steuerungen

Einfache Bedienung Uber Standard Netzwerkgerate
Flexibler Produktwechsel tber Barcode-Scanner

Extern/intern
Remote Service

YasXTouch

Roboter-Steuerung Sichere Verbindung VPN Cloud Service




Funktionen:

Robot Admin-Menii mit I0-Diagnose und Beschriftung Backup/Wiederherstellung mit Download und FTP
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Ablaufdiagnose, Livejobablauf und Job editieren
Task aktueller Job Zeile Schritt Override Hauptjob -k
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Task: Master / Job: UIMAINJOB X 4 5 2 3
Job Name: UIMAINJOB
Jobtyp: Arbeitsjob
letzte Anderung: 08.10.2018 13:52 next cycle: Product 1
000 NoP I T S R SR
0001 SET 5000 ™ o mre s ™
o002 SET 5001~ - - o /| - W -
0003 DOUT OT#{1) OFF
0004 “AUTO
0005 SETS00T ™
0007 CALL JOB:UIPRODUCT IF S000="Product 1*
0008 CALL JOB:UIPRODUCT2 IF S000="Product 2* . . . .
0009 CALL JOB:UIPRODUCTS IF S000="Product 3" Kontaktieren Sie unseren TCS-Servicevertrieb:
0010 CALL JOB:UIPRODUCT4 IF S0D0="Product 4"
0011 JUMP "AUTO Tel. +49 (0) 8166 90 - 2002, Fax +49 (0) 8166 90 - 225
ooz END tcs-sales@yaskawa.eu
Yaskawa Zentrale Yaskawa Academy und Vertriebsniederlassung Frankfurt
Yaskawa Europe GmbH - Robotics Division Yaskawa Europe GmbH - Robotics Division
YaskawastraBe 1 - D-85391 Allershausen Philipp-Reis-StraBe 6 - D-65795

Tel. +49 (0) 8166/90-0 - Fax +49 (0) 8166/90-103 Hattersheim am Main, Germany
Tel. +49 (0) 6196/77725-0 - Fax +49 (0) 6196/77725-39
robotics@yaskawa.eu

www.yaskawa.eu Anderungen und Irrtum vorbehalten.
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