YASKAWA

\otoMIN

KLEIN — LEICHT — SCHNELL

Der MotoMINI ist ein kompakter Sechs-Achs-Roboter und
wurde speziell fur Handling und Montage kleiner Werkstlicke
entwickelt. Er verringert den Umfang lhrer Fertigungsanlage
und steigert gleichzeitig die Produktivitat.

Der leichte High-Speed-Roboter bietet eine Traglast von 500 g
und eine Reichweite von 350 mm. Mit seiner hohen Wieder-
holgenauigkeit von 0,03 mm ist er bestens fur Anwendungen
mit Kleinteilen geeignet. Sein Installationsort kann einfach
und beliebig gedndert werden, je nach betrieblichen Anforde-
rungen oder gefertigtem WerkstUck.

Dieser Roboter wird mit der ebenso kleinen und leichten
MOTOMAN YRC1000micro-Steuerung betrieben, die speziell
fur die Steuerung kleiner Roboter geeignet ist.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Kompakt und schnell

Leicht und tragbar (mobil)
Speziell fur Kleinteile-Handling
Minimaler Platzbedarf

Flexible Positionierung
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siehe Tabelle unten
2009
100 3009
4009
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Neigungswinkel Arbeitsbereich
O [Grad] [Grad]
+170 max. Neigungswinkel
0=0=30 (keine Beschrankung)
50 100 150
B 30< 0O <40 +50 max. Neigungswinkel
o @1&%@ 40< 06 <560 +40 max. Neigungswinkel
L b B-Achse R, T-Achse 50< O +30 max. Neigungswinkel
" 210 Drehmittelpunkt Drehmittelpunkt

Technische Daten MotoMINI

Maximaler Maximale Maximales Maximales 6
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment

+140 0,00378 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 -80
+210/-30 600 0,43 0,00378 7

+360 600 0,38 0,00299 0,5
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Tel. +49 (0) 8166 90-0
robotics@yaskawa.eu
www.yaskawa.eu

Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kdnnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden



