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Die Software Dual-MOTOEyelLT ermdglicht koordinierte
SchweiBnahtverfolgung und SchweiBnahtoptimierung in
Echtzeit fur zwei Roboter.

Dazu werden die Roboter mit einer, dem Werkzeug vorlaufen-
den, Laser-Kamera verschiedener Hersteller ausgerustet.

Die Software Dual-MOTOEyeLT steuert mittels schneller Ether-
net-Anbindung die Kommunikation der Komponenten.

Um das optimale SchweiBergebnis zu erreichen, werden die
Informationen der Kamera von der Software verarbeitet,
um bei Bedarf Roboterbahn, -geschwindigkeit oder Prozess-
parameter anzupassen.

Die Programmierung ist dank vorkonfigurierter Makros sehr
einfach. DarUber hinaus erleichtern 40 Dateien zur individuellen
Einstellung der Tracking-Parameter die Systemkonfiguration.

Die einfache Kalibrierung des Sensors mit dem TCP sowie die
Verwendung von Standard-CIlO-Programmen (flr digitale und
analoge Stromquellenansteuerung) sind weitere Vorteile von
Dual-MOTOEyeLT.

VORTEILE IM UBERBLICK

Start- und Endpunktsuche
Adaptives SchweiBen — Anpassung von z.B. Roboter-
geschwindigkeit und TCP-Position

Unterstlitzung von Nahtverfolgungssensoren verschiedener
Hersteller

Reduzierung von Nacharbeit

Erhdhte Quote einwandfreier Werkstlcke

Erhohte Wirtschaftlichkeit

Einfache Programmierung durch vorkonfigurierte Makros
Synchrones Tracking mit externen Achsen und/oder
Basisachsen

40 Dateien mit Tracking-Parameter-Einstellungen

Einfache Kalibrierung des Sensors mit dem TCP
Verwendung von Standard-CIO-
Programmen (fur digitale und analoge
Stromquellenansteuerung)
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Dual-MOTOEyeLT

Lasersensor Monitor

Hinweis: Diese Funktion kann pro Steuerung fur jeweils einen Roboter verwendet werden.

Einschrankung:
Sollen/mUssen bei digitalen Stromquellen Prozessparameter
online angepasst werden, muss ein Paralleljob, fur die digita-
le Jobumschaltung an der Stromquelle erstellt werden, Uber
Y]  Z[mn] den die Umschaltung der digitalen Ausgange abhangig von
20647 34,958 . o .
ben -g7 e einer sich andernden Leitspannung erfolgt.
B40. 608 -290, 780

Lasersensor Kalibrierung

Nahtverfolgung mit MIG/MAG-Brenner Nahtverfolgung mit Laser SchweiBkopf

Weitere Informationen kdnnen unter robotics@yaskawa.eu.com angefordert werden.
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