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Le robot 6 axes MotoMINI a été spécialement congu pour la
manipulation et 'assemblage de petites pieces. Il permet de
réduire la taille des lignes de production et d’augmenter la
productivité.

Ce robot Iéger et rapide offre une charge utile de 500 g et une
portée maximale de 350 mm. La haute précision de répétabilité
de 0,02 mm offre des performances supérieures dans la
manipulation et I'assemblage de petits composants. Il est
facile de changer 'emplacement du MotoMINI en fonction des
conditions opérationnelles ou de la piece a traiter.

Cerobotestpiloté parle contréleur MOTOMAN YRC1000micro,
également compact et léger, qui est particulierement destiné
au pilotage des petits modeéles de robots.

POINTS FORTS

e Petit et rapide

e | éger et portatif

e Performances supérieures pour la manipulation et
'assemblage de petites pieces

e Encombrement minimal

e Repositionnement flexible
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Charge admissible au poignet

Options de montage : sol, plafond, mur*
—

180 *inclinaison avec condition d'angle - voir tableau ci-dessous
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Spécifications MotoMINI

Amplitude Vitesse Couple Moment d'inertie
maximale de maximale autorisé autorisé
mouvement [°] [*/sec.] [Nm] [kg - m?] Charge admissible max. [kg] 0,5
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+170 Répétabilité [mm] +0,02

+90/-85 Plage de travail R max. [mm] 350
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+90/-50 - - Température [°C] 0a+40

+140

0,00378 Humidité [%] 20 -80

+210/-30 600 0,43 0,00378 Poids [kg] 7

+360 600 0,38 0,00299 Alimentation élec. moyenne [kW] [NOES
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Toules les dimensions sont en mm. Les données techniques peuvent étre modifiées sans préavis.
Pour toute demande de détails contactez-nous a support.technique@yaskawa.eu.com



