YASKAWA

VIOTOMAN
o100

PunktschweilBen mit der SP-Serie

Der MOTOMAN SP100 ist ein kompakter Punktschwei3robo-
ter mit 100 kg Traglast fUr servogesteuerte Leichtbau-Schweil3-
zangen. Mit dieser Technologie lassen sich sehr kompakte,
taktzeitoptimierte, energieeffiziente und kostengunstige
SchweiBzellen auf kleinstem Raum installieren. Dieser Roboter
eignet sich fur kompakte PunktschweiBlinien im Karosseriebau
mit hoher Roboterdichte, fir das wirtschaftliche SchweiBen
kleiner Unterbaugruppen, sowie fur den platzsparenden Auf-
bau auf einem Positionierer.

Der MOTOMAN SP100 besitzt die neueste Yaskawa-Sigmar-
Servo-Antriebstechnologie, ist hinsichtlich Dynamik und
Energieeffizienz auf modernstem Stand und ermdglicht her-
vorragende Taktzeiten.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Hohe Traglast (100 kg mit C-Adapter) und groBer
Arbeitsbereich (2236 mm)

e Hohe Wiederholgenauigkeit (0,03 mm)

e Extra schlanke Bauweise, integrierte Kabel- und
MedienfUhrung uber den Roboterarm

¢ Hohe Roboterdichte in Fertigungslinie mdglich

e VerkUrzte Prozesszeiten

Hohe Dynamik

OPTIONEN

Kabelpakete verschiedener Bauart, leicht adaptierbar
C-Adapter zur optimalen Kabelfihrung am Handgelenk
Verlangerte Roboterkabel

Feldbus-Karten

Externe Antriebsachsen, Fahrbahnen

e Sicherheitssteuerung (FSU), Bereichsbegrenzungen

e Vision-System, z.B. MotoSight 2D

Controlled by

YRC1000

www.yaskawa.eu.com



MOTOMAN SP100
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Montagemdglichkeit: Boden
IP-Schutzklasse:
I 400 600 800 1000 1200 IP54 (Grundachsen), IP67 (Handgelenk)
LB
Anwendungs- T-, R-Achse
beispiel Drehmittelpunkt Drehmittelpunkt

Technische Daten SP100

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
] [°/s] [Nm] [kg - m?] Max. Traglast [kg] 100 (110%)

(o))

+180 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,03

+155/-90 Max. Arbeitsbereich R [mm] 2236

+90/-80 - - Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +45

+205 (+360%) 696 (721%) Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 -80
+120 (+125%) 175 696 (721%) 58 (60%) Gewicht des Roboters [kg] 660

+205 (+360%) 255 294 38 (83,7%) Mittlere AnschluBleistung [kVA] 5,0

* ohne C-Adapter
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85391 Allershausen www.yaskawa.eu.com

Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kdnnen unter robotics@yaskawa.eu.com angefordert werden.



