YASKAWA

\otoMINI

PEQUENO - LIGERO - RAPIDO

El robot MotoMINI de 6 ejes ha sido disefado especialmente
para la manipulacién y el montaje de pequefnas piezas de tra-
bajo. Reduce el tamafio de su linea de produccién y ayuda a
aumentar la productividad.

Este robot ligero de alta velocidad proporciona una carga util
de 500g y un alcance maximo de 350mm. El alto grado de
repetibilidad de 0,02mm ofrece un rendimiento superior en la
manipulacién y el montaje de piezas pequefias. Ademas, es
facil cambiar la ubicacion del MotoMINI de acuerdo con las
condiciones de funcionamiento de la linea o la pieza de tra-
bajo que se esta fabricando.

El MotoMINI se opera con el controlador Motoman YRC-
1000micro que también es pequefio y compacto y, por lo
tanto, especialmente adecuado para operar robots peque-
nos.

El controlador MOTOMAN YRC1000micro incluye conexiones
eficientes a dispositivos periféricos y un nuevo control de
movimiento de alta velocidad y alta precision. Es compatible
con la opcién de “Seguridad Funcional”, que monitorea el
rango de movimiento y las limitaciones de velocidad.

BENEFICIOS CLAVE

- e Pequefio y rapido

e YASKAWa J e Ligero y portatil

e Rendimiento superior en manipulacion y montaje de piezas
pequenas

e Minimo espacio

e Posicionamiento flexible
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Specifications MotoMINI

- Internal user wiring
connector
Media connector

2 x Air
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Mounting options: Floor, ceiling, wall, tilt*

“tilt with condition of angle — see table below

Robot S-axis

installation angle operating range

o [deg.] [deg.]

0<6<30 iW?Q Qegrees or less
(no limit)

30< 9=<40 +50 degrees or less
40<6=<50 +40 degrees or less
50< 6 +30 degrees or less

Allowable
moment
[Nm]

Maximum
speed
[°/sec.]

Maximum
motion range
[’1
+170

+90/-85

+90/-50 =

+140
+210/-30
+360

600 0.38

YASKAWA IBERICA SLU

Allowable
moment of inertia
[kg - m?]

0.00378
0.00378

0.00299

;
Humidity [%] 20 - 80
TR
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Todas las medidas en mm. Los datos técnicos estan sujetos a cambios sin previo aviso.

Tel. +34 936 303 478
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