YASKAWA

MIOTOMAN RC10

Robot Colaborativo
6 sensores integrados

El robot MOTOMAN HC10 es un robot colaborativo de 6 ejes
Controlled by con una carga util de 10 kg. Dispone de un eficiente sensor
YRC'IOOO de fuerza que detiene al robot en caso de contacto con un
operador.

El brazo del robot puede ser guiado manualmente por un ope-
rador y las posiciones del robot y el funcionamiento de la pinza
pueden registrarse mediante el llamado “Easy Teaching Smart
HUB”. Estas caracteristicas permiten un ahorro de tiempo
durante la programacion del robot. La geometria del brazo
del robot ha sido disefiada para evitar puntos de pinzamiento
(dedo).

El MOTOMAN HC10 puede operar sin medidas de proteccion
adicionales como una valla de seguridad, dependiendo de la
evaluacion del riesgo. Esto ahorra espacio y costes. Su area
de instalacion es muy flexible y por lo tanto capaz de operar en
diferentes lugares de trabajo.
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BENEFICIOS CLAVE

Alta seguridad

e | a fuerza de contacto entre el operador y el robot esta
limitada a un nivel seguro

e L a geometria del brazo ha sido disefiada para evitar puntos
de pinzamiento (proteccion de los dedos)

e Normativa de seguridad - aplicaciones para robots industriales:
ISO 10218-1 (5.10.5 Energia y Fuerza del robot limitada)

e Funciones de seguridad controlador de robot industrial: ISO
13849-1, PLd

e Cumple con las especificaciones técnicas para funcionamiento
de robots colaborativos: TS15066
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Facil programacion
e Mueva el brazo del robot directamente a través de la funcion

de guia manual: modo de programacion facil con un Smart
HUB

Sin vallado de seguridad
e Dependiendo de la aplicacion, el HC10 se puede utilizar sin

_— vallado de seguridad
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Caracteristicas futuras

e Desplazamiento entre diferentes lugares de trabajo a través
de una plataforma maovil

www.yaskawa.es



MOTOMAN HC10
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Specifications HC10
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Maximum Maximum Allowable Allowable Controlled axes
motion range speed moment moment of inertia

Coomotmazes
Humidity [%] 20 - 80
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